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前言

　　第2版前言　　《可编程序控制器——原理?应用?网络》一书自2000年出版以来，已被多所大学选
作教材之用，同时，还被OMRON公司选作PLC培训的教材，得到了广大读者的肯定和好评，在此过
程中，作者也收到许多很有价值的建议和意见，为此，我们根据教学实践的反馈意见和工程应用的实
际需要，对本书进行了全面的修订。
对于本书特做以下说明：　　（1）尽管OMRON已推出功能强大的整体式小型机CPl（CP1H／CPlL）
，预计，将来CPMlA会被CPl取代，但考虑到国内OMRONPLC实验室的现状，CPM1A还要继续使用很
长一段时间，所以本书再版依然以CPM1A作为背景机，介绍PLC的指令系统、编程方法及PLC控制系
统的设计方法。
　　（2）在基础篇，为了限制篇幅，删去了特殊功能单元这部分内容，增加了对编程软件CX-P使用
方法的介绍，除还保留原有的对OMRON的C200H（，CV，CPM2A，CQM1H，CS1系列的介绍之外
，添加了对OMRON当前主流小型机CJ1和CP1的介绍。
　　（3）在网络篇，删去了已过时的SYSMACLink和SYSMACNETLink等内容，保留并更新
了HOSTLink、PLCLink、无协议三种串行通信，及OMRON当前主推的CompoBus／D、ControllerLink
、Etlaernet三种网络。
　　（4）对原书基础篇的PLC控制系统设计这部分内容，做了较大幅度的修改，主要增加了许多典型
的控制电路，并对PLC编程方法做了补充完善，以使本书更适合教学与自学。
　　本书再版工作由徐世许、朱妙其、王毓顺、王正彦、吴贺荣完成。
其中，徐世许编写第6章－第10章，朱妙其编写第1章、第5章，王毓顺编写第4章，王正彦编写第2章、
第3章，吴贺荣编写附录1和附录2。
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内容概要

《可编程序控制器：原理·应用·网络》分为基础篇、网络篇两部分。

基础篇介绍了可编程序控制器的基础知识，并以广泛应用的OMRON整体式小型机CPMlA为背景，系
统介绍了PIC的指令系统、编程方法和PLC控制系统的设计方法。
此外，还简要介绍了OMRON的C200Ha、CV、CPM2A、CQM1H、CS1、
CJ1、CP1等其它系列的PLC。
网络篇主要介绍OMRON的HOSTLink、PLcLink、无协议三种串行通信，以及CompoBus／D
、ControllerLink、Ethernet三种
OMRON当前主推的FA网络，对于每一种网络，从通信单元、网络配置、网络功能、通信协议及相关
编程等方面均进行了详细的讨论。

《可编程序控制器：原理·应用·网络》系统性强，理论联系实际，内容深入浅出，通俗易懂，书中
配有习题、实验指导，便于教学与自学。

《可编程序控制器：原理·应用·网络》可作为高等院校自动化、电气技术、计算机应用、机电一体
化及相关专业的教科书，也可以作为PLC培训班的教材，以及相关工程技术人员的参考用书。
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编辑推荐

可编程序控制器(PLC)是集微机技术、自动化技术、通讯技术于一体的通用工业控制装置。
它可靠性强、性能价格比高、使用方便，已在工业控制的各个领域里得到了极为广泛的应用，成为实
现工业自动化的一种强有力的工具。
    由徐世许主编的《可编程序控制器：原理·应用·网络》共13章节，主要内容为可编程序控制器的
基础知识，CPMIA系列PLC的规格与系统构成，CPMIA的指令系统等。
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