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前言

工业机器人作为集机械、电子、控制、传感以及计算机技术等多领域知识于一体的典型代表已广泛应
用于各个领域的工业现场。
工业机器人技术也正因此吸引了越来越多的不同专业背景的科研技术人员以及大专院校的学生开展深
入研究。
目前，国内关于机器人方面的专著、教材非常多，但普遍偏向理论，不能满足实际操作和应用的需要
；而机器人实际操作和使用的人员只能依赖各种商业机器人产品的用户手册，缺乏相关的理论指导。
理论与实践应用的严重脱节已成为高等院校中工业机器人教学和科研中普遍存在的问题。
因此，编写一本兼顾理论与实践操作的工业机器人教材或参考书十分必要。
本书编写的初衷，希望侧重工业机器人的操作实践和应用，以目前高等院校中常用的几种工业机器人
为例介绍其基本操作，达到触类旁通的目的，从而在实际操作和应用中学会工业机器人的基本原理；
同时书中给出教学中易于实施的实践练习。
希望通过这样的学习模式，为读者从事工业机器人应用和研究打下坚实的基础。
全书共3个部分：基础理论、实践操作、高级应用，分为11个章节。
第1章至第3章为基础理论部分，主要是与机器人操作和应用相关的基础理论，包括运动学以及控制规
划等。
第4章至第9章为实践操作部分，以ABB机器人、MOTOMAN机器人以及上海交通大学工程训练中心自
主研制的教学机器人为对象，介绍其基本操作、离线编程、计算机控制以及仿真软件的使用方法，并
给出实践练习，可作为高等院校开设工业机器人相关课程的实践训练项目。
第10章和第11章为高级应用部分，主要介绍各种机器人传感器的功能特点和应用以及机器人工作站和
生产线的设计原则。
本书编写及出版过程中，得到了吕恬生教授的大力支持和悉心指导，季钢副教授、董德礼、徐季曼老
师为本书中教学机器人的使用操作部分给予了帮助，凌芳老师对MOTOMAN机器人操作部分给予了帮
助，在此对他们表示衷心的感谢！
由于作者学识有限，书中有错漏和不足之处恳请读者批评指正。
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内容概要

　　本书在介绍工业机器人运动学、控制等基本理论基础上，以ABB IRB140机器人、MOTOMANSV3
机器人以及自主研制的EduRobto-Ⅲ教学机器人为对象，介绍它们的操作方法，包括手动示教、离线
编程、计算机控制等。
本书最后也介绍了机器人传感器以及机器人工作站和生产线等高级应用内容。
本书力求将工业机器人的操作和应用实践与工业机器人的基本原理、结构、操作、编程等理论内容有
机结合，使读者达到融会贯通机构、电子、传感、控制等集成的机电一体化学习目标。
　　本书配有实践练习，适合作为高等院校机电专业各类学生的实践选修课教材，也可作为从事工业
机器人操作和应用的相关技术人员的参考书。
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章节摘录

插图：
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编辑推荐

《工业机器人操作与应用实践教程》由上海交通大学出版社出版。
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