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内容概要

《矿井移动目标安全监控原理及关键技术》内容简介：新中国成立后尤其是改革开放30年来，伴随着
国民经济的高速增长，我国对能源、矿产资源的需求急剧膨胀，然而在大批煤炭、非煤矿山的产能迅
速增长的同时，安全问题始终困扰着这些企业。
我国矿山尤其是煤矿事故数量多，重、特大伤亡事故时有发生，给国家和人民生命财产带来重大损失
，对和谐社会建设和崛起中的国家形象也造成了负面影响，已经引起了全社会的高度关注。
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胶轮车运输监控的关键技术分析5.4 矿井胶轮车运输监控信号布置原则5.5 矿井胶轮车运输监控联锁调
度规则与分析5.6 KJZ16矿井胶轮车运输监控系统6 矿井人员与设备管理系统6.1 矿井人员与设备管理的
技术需求6.2 矿井人员与设备管理系统基本原理6.3 矿井人员与设备管理系统主要技术6.4 KJ303矿井人
员与设备管理系统7 矿井带式输送机运输监控系统7.1 矿井带式输送机运输监控系统的发展7.2 带式输送
机运输监控系统主要功能7.3 带式输送机运输监控策略与联锁调度规则7.4 主要设备及功能7.5 KJ302带
式输送机运输监控系统8 矿井斜巷轨道运输监控装置8.1 概述8.2 斜巷轨道运输监控的主要功能8.3 斜巷
轨道运输监控装置结构与关键技术8.4 斜巷轨道运输监控的联锁调度规则8.5 KJZ18矿井斜巷轨道运输监
控装置9 矿井移动通信与应急救援通信保障9.1 矿井移动通信的技术发展与现状9.2 几种主要的矿井移动
通信技术9.3 矿井模拟漏泄移动通信系统的工作原理与主要设备9.4 矿井Wi-Fi移动通信系统的工作原理
与主要设备9.5 井下应急救援通信系统9.6 KTL118并下漏泄移动通信系统10 矿井掘进与采煤设备监控系
统10.1 矿井掘进与采煤的工作过程10.2 矿井掘进与采煤设备的基本工作原理10.3 矿井掘进与采煤设备
监控系统参考文献
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章节摘录

版权页：插图：2）分布性矿井移动目标的分布性主要体现在矿井生产过程中，有些类型的移动目标
数量众多，几乎覆盖了全部的矿井生产区域。
分布性与移动性相结合导致矿井移动目标在井下不同环境的实时分布数量具有随机变化的特点，在设
计监控系统的局部监测监控容量时，需要在最大容量与监控设备性能之间作出评估，以达到最好的性
价比。
另外，这种分布性扩大了数据交换的范围，从而对监测监控系统的结构产生了影响，这一点在矿井控
制技术的发展过程中得到了验证。
目前，分布式控制系统结构已经成为矿井移动目标安全监控系统的主流系统结构，其中最重要的技术
平台是能够实现十几千米到几十千米范围内数据交换的工业控制网络。
3）交互性交互性是指矿井移动目标之间在完成各自功能的时候并不是相互孤立的，它们之间存在着
很多必需的信息交互。
这种信息交互在同类移动目标之间存在，如胶轮车在运行期间，如果相互之间了解位置并合理调整行
车状态，将对调度监控策略、效果产生积极的影响。
同时，不同类型的移动目标之间也存在这种交互关系，如井下矿车货物的跟踪过程就与人员、无线移
动终端、机车、矿车之间的数据交互紧密联系。
交互性的存在是目前矿井综合自动化系统，以及未来矿井物联网系统的需求基础，体现了不同移动目
标之间的工作协同。
4）受控性受控性有两个层面的含义：一是指矿井移动目标中的绝大多数对象都是需要接受系统控制
的，其工作过程需要遵循系统给定的控制规则，包括设备启停、参数配置、联锁保护、状态切换等；
二是指各类移动目标需要接受系统的监督，其运行路线、运行速度、设备状态、分布情况及交互情况
等都在系统掌握之内，一旦出现违章操作、设备故障、险情发生等异常情况，系统将通过必要的技术
或者管理手段进行调控。
通常受控性较强的移动目标的移动性相对较弱，如采煤设备、掘进设备、带式输送机、提升机等。
系统受控性是监控系统最本质的特点。
5）自主性自主性是指移动目标在受控的前提下，仍然还有一定的权利、条件、能力具体决定、调整
自身一些运行状态的特性。
例如，机车、胶轮车、单轨吊的运行速度，车辆任务级调度中的路径选择、人员的行走路径，以及移
动终端的使用时刻等，都具有不同程度的自主性特点。
通常自主性较强的移动目标的移动性也较强，并且随着人工智能技术的发展，移动目标的自主性会随
智能化水平的提高而逐步提高。
所以，在上述移动目标分类中，人员的自主性最强，其次是移动机器人。
自主性和受控性是一对对立统一体，在移动设备智能化水平达到一个高度后，自主性和受控性才会高
度统一。
自主性体现了智能化系统的发展方向。
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编辑推荐

《矿井移动目标安全监控原理及关键技术》是由煤炭工业出版社出版的。
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