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内容概要

　　全书共分9章。
第1章对机械工程控制理论进行介绍；通过实例讲述控制技术在工程实践中的应用；第2章讲述传递函
数的定义及典型环节的传递函数以及系统传递函数方框图的绘制方法；第3章讨论了系统在典型输入
信号作用下的时间响应，介绍了提高系统快速性的方法；第4章对误差与偏差进行分析，介绍了求取
系统稳态误差的方法；；第5章介绍了频率特性的基本概念，详细讨论了各典型环节的极坐标图及对
数坐标图的绘制；第6章介绍了两种判据形式，和稳定性储备的定义以及求取方法；第7章从时域和频
域分析系统性能，并介绍了系统校正的方法；第8章对非线性系统的特性进行介绍，提出了非线性系
统性能的改善方法以及非线性的应用；第9章讲述了线性离散系统的构成以及开闭环系统的脉冲传递
函数的建立方法。
本书附录中的拉氏变换内容可供读者阅读时查询。
本书主要作为机械设计制造及其自动化专业大专和本科师生的参考书，也可供相关专业科研与技术人
员阅读。

Page 2



第一图书网, tushu007.com
<<机电工程控制基础>>

书籍目录

1　绪论
1.1　概述
1.2　自动控制系统的基本概念
1.2.1　自动控制系统工作原理
1.2.2　开环控制与闭环控制
1.2.3　反馈控制系统的基本组成
1.2.4　自动控制系统的分类
1.3　对控制系统的基本要求
1.4　控制系统简史
1.5　控制工程实践
1.5.1　电压调节系统
1.5.2　函数记录仪
1.5.3　火炮方位角控制系统
1.5.4　飞机自动驾驶仪系统
1.6　本课程的特点与学习方法
习题
2　控制系统的数学模型
2.1　物理系统动态描述
2.1.1　列写微分方程的一般方法
2.1.2　机械系统的微分方程
2.1.3　电气系统的微分方程
2.2　非线性系统及其数学模型的线性化
2.2.1　非线性系统
2.2.2 　线性化方法——泰勒级数展开法
2.3 　系统的传递函数
2.3.1　传递函数的定义
2.3.2　传递函数的性质
2.3.3　典型环节的传递函数
2.4　系统框图及其简化
⋯⋯
3　系统的时间响应与快速性分析
4　稳态误差与准确性分析
5　控制系统的频域分析
6　控制系统的稳定性
7　系统的性能分析与较正
8　非线性控制系
9　线性离散系统初步
附录
参考文献

Page 3



第一图书网, tushu007.com
<<机电工程控制基础>>

版权说明

本站所提供下载的PDF图书仅提供预览和简介，请支持正版图书。

更多资源请访问:http://www.tushu007.com

Page 4


