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前言

　　自动控制原理是一门重要的技术基础理论课程，在许多工科课程中占据了核心地位，涉及石油、
化工、机械、冶金、信息、电力、医药、轻工等诸多工程领域，其应用范围还扩展到工程领域之外的
诸多领域，诸如社会、经济、军事、航天、金融等。
因此，掌握自动控制的基本理论是十分重要的。
　　学习自动控制原理课程，要求学生除了掌握必要的数学、电学等基础知识外，还应该对自已所研
究的工程领域有一定的了解。
为了帮助学生能够学好本门课程，我们组织在本课程的教学中有多年经验的老师共同编写了本教材。
编写时既照顾到控制理论的完整性和系统性，又力求理论与实践相结合，希望对各院校在本门课程的
教学中有所帮助。
　　本教材的内容包括经典控制理论与现代控制理论的基本概念和若干应用。
在经典控制理论中，除介绍控制系统的时域分析法、根轨迹分析法和频率特性分析法外，还特别提出
了校正网络设计的代数方法，该方法可同时适用于超前、滞后、滞后?超前三大类校正网络的设计。
在现代控制理论中，主要介绍了状态空间模型的建立、能控性和能观测性，并介绍了状态反馈控制系
统和状态观测器的设计方法。
　　在各章内容安排中，都有一节学生自读的内容。
其中有该章的学习目标，以利于学生更好地掌握各章的重点内容。
此外，除在正文里列举一些工程实例来说明理论的应用外，还在学生自读一节中专门安排了例题分析
与工程实例，通过结合生产过程的实际分析，使学生更好地掌握控制理论在生产中的应用，力图使读
者能学以致用。
　　为了使大家对Matlab及控制系统工具箱的应用有所了解，本书除在各章中结合自动控制理论进行
讲解外，还在附录中给出了Matlab的一些基本知识与使用说明。
　　为了便于读者学习本门课程，在附录中给出了数学基础，介绍了复变函数、拉式变换、Z变换、
向量与矩阵等基本数学知识。
在附录中还介绍了多项式方程理论的若干研究成果，希望对读者学习本门课程有所帮助。
　　本书的主要内容已经制作成用于多媒体教学的课件，需要者可与出版社或作者联系。
　　本书由北京化工大学、北京理工大学、山东兖州电大联合编写。
参加编写的有王晶（第 7、9章）、曹柳林（第3章）、王晓华（第2章）、刘振娟（第5章）、陈娟（
第8章）、马召坤（第4、6章）、厉玉鸣（第1章）。
王晶副教授在全书的整理方面做了大量的工作。
　　本书难免出现不当之处，敬请各位老师和读者批评指正。
　　本书的编写得到了“北京化工大学化新教材基金”和山东兖州电大的资助。
　　编者　　2005年3月
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内容概要

本书为高等学校《自动控制原理》课程教材，适用于自动化、电气工程及其自动化等其他相关专业，
诸如石油、化工、机械、冶金、信息、电力、医药、轻工等相关专业都是本书涉及的主要范围。
 　　本书的内容包括经典控制理论与现代控制理论的基本概念和若干应用。
编写时既照顾到控制理论的完整性和系统性，又力求理论与实践相结合。
 　　本书本着循序渐进、启发思维的原则，力求在内容安排上遵街教学的内在规律，既有利于教学，
又利于培养学生的创新精神。
在各章末专门安排了学生自读的内容，使学生能掌握各章的重点内容，并通过大量实例分析和习题，
使学生了解并逐步掌握控制理论在生产中的应用，力图使读者能学以致用。
本书还介绍了Matlab在控制系统分析及设计中的应用，以帮助学生更快更好地掌握本书的主要内容。
　　本书对控制工程领域从事科学研究及相关工程技术人员，具有参考价值。
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