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内容概要

　　特种机器人是除工业机器人之外的、用于非制造业并服务于人类的各种先进机器人，可以说是一
种具有感知、决策、行动功能的机械电子装置。
《特种机器人》将应用于各种危险或恶劣环境中代替人类工作的特种机器人分为五种类型：地面移动
机器人、水下机器人、低空飞行机器人、空间机器人和微机器人（包括微操作），并介绍了特种机器
人通用的立体视觉系统。
深入浅出地介绍了五类特种机器人的基本原理、关键技术及其应用，比较全面地反映出国内外特种机
器人研究和应用的最新进展。
《特种机器人》内容新颖、逻辑性强，既有普及性和实用性，又有一定深度，图文并茂，可读性强。
　　《特种机器人》特别适合高等院校机械电子工程、机器人、自动化等专业本科生和研究生相关课
程的教材，也可供从事机器人和自动化研究、开发和应用的科技、工程技术人员使用或参考。
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