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内容概要

本书内容包括：自动控制基本概念，基于状态空间的现代控制理论，信号、系统与系统辨识，最小均
方误差线性滤波，适应型控制，随机控制，最优控制，智能控制理论和方法，人工神经网络控制，基
于模糊推理的智能控制系统等。
本书介绍了国内、外相关领域的综合性知识，内容翔实、实用性强。
    本教材适合于高等学校电工、电子、机电、自动化、测量、计量等与现代信息技术有关的各学科非
控制理论专业领域的大学生、研究生使用。
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