
第一图书网, tushu007.com
<<有色噪声滤波理论与算法>>

图书基本信息

书名：<<有色噪声滤波理论与算法>>

13位ISBN编号：9787503022326

10位ISBN编号：7503022329

出版时间：2011-5

出版时间：测绘出版社

作者：赵长胜

页数：197

版权说明：本站所提供下载的PDF图书仅提供预览和简介，请支持正版图书。

更多资源请访问：http://www.tushu007.com

Page 1



第一图书网, tushu007.com
<<有色噪声滤波理论与算法>>

内容概要

本书较系统地总结了著者和国内外学者对有色噪声滤波和非线性滤波的研究成果。
介绍了序贯平差、静态滤波推估、拟合推估和卡尔曼滤波理论与算法，重点介绍了著者在基于有色噪
声的静态滤波、动态滤波、抗差滤波和非线性滤波等方面的理论研究成果。

本书可供从事测绘、导航、自动控制、信号处理、数据分析、图像处理等领域的科技人员参考应用，
也可供有关专业本科生和研究生学习参考。
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章节摘录

　　第1章 最小二乘测量平差　　§1.1 观测误差与精度指标　　1.1.1 观测误差　　测量数据采用一定
的仪器、工具、传感器等观测手段获取的地球或者其他实体的空间分布有关信息的数据，它包含有用
和干扰的信息两个部分，干扰部分称为测量误差。
观测数据（信息）都不可避免的带有误差（噪声）。
由于通常未知参数是观测数据的函数，因此我们要研究用含有误差的观测值求定未知数估值的理论与
方法。
　　观测误差产生的原因很多，概括起来有三方面的原因：测量仪器不完善、观测者的鉴别能力和外
界条件及其变化。
这三方面综合起来称为观测条件，观测条件直接影响观测成果的质量。
根据观测误差对结果的影响性质，可分为偶然误差、系统误差和粗差三类。
　　1.偶然误差　　在相同的观测条件下进行观测，如果误差在大小和符号上表现出偶然性，即从单
个误差看，该列误差的大小和符号没有规律性，但就大量误差的总体而言，具有一定的统计规律，这
种误差称为偶然误差。
偶然误差也称为随机误差。
由于其观测结果事先不能预料，故可以将观测看做是一次随机实验观测量，即一个随机变量，观测量
带有的随机误差也是随机变量。
　　偶然误差的特性：①有界性：在一定的观测条件下，误差的绝对值有一定的限值；②聚中性：绝
对值较小的误差比绝对值较大的误差出现的概率大；③对称性：绝对值相等的正负误差出现的概率相
同；④偶然误差的数学期望等于零，即偶然误差的理论平均值为零。
　　⋯⋯
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