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内容概要

本书系“九五”大中专规划教材，为自动化专业类。
本书从系统特性分析和综合设计两个方面阐述非线性控制系统的一般问题，探讨其分析方法及进行设
计的工程途径。
本书通过7章的论述，使读者对非线性系统有较深的了解，并为今后研究非线性系统或处理非线性问
题打下坚实的基础。
本书附有一些实例。
    本书适用于高等学校本科生。
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数的突变惯性环节  4.10 利用逻辑切换校正微分环节的参数  4.11 小结  习题  参考文献第5章 变结构控制 
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