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内容概要

本书系统地介绍了自动控制的基本理论。
全书共八章。
第1章介绍自动控制的一些基本概念，第2章介绍连续和离散控制系统的数学描述，第3章介绍基于系统
辨识的建模方法，第4章介绍控制系统基于时域和频域的稳定性分析方法，第5章介绍控制系统的时域
运动性能分析，第6章介绍连续和离散系统的校正方法，第7章介绍线性连续和离散控制系统的状态空
间分析与综合，最后一章介绍非线性控制系统的分析方法，主要是描述函数法和相平面法。
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