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内容概要

　　 本书是以MIT的机器人设计课程为基础编写而成的，内容基本上涵盖了机器人技术的相关知识，
包括机械系统构建、控制系统硬件配置、控制算法软件编制等。
与其他机器人书籍不同的是，本书更注重机器人的实用技术，通过讲授比赛型机器人的制作和控制，
使读者了解有关机器人的知识。
更为重要的是，通过这种学习方式，可以更好地激发读者的创造性思维，提高他们工程设计及解决工
程问题的能力。
书中附有大量的练习和图片，可以帮助读者更好地理解和掌握所学内容。

    本书适合有一定机电技术基础的读者使用。
可以作为高校的高年级本科生以及低年级研究生机器人实践课的教材。
广大的机电技术爱好者也可以以此书为指导，搭建自己的机器人。
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作者简介

Fred G.Martin，1994年在MIT获得博士学位。
后在MIT的媒体实验室从事教学和研究工作，2002年加入University of Massachusetts Lowell（UML）计算
机科学系。
Fred的主要研究领域包括计算机科学和机器人教育。
1989年在MIT首次发起了自主移动机器人设计比赛，并使该比赛成为MIT
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编辑推荐

　　机器人是20世纪人类最伟大的成就之一。
随着机器人技术的迅速发展和广泛应用，国内越来越多的人对它产生了兴趣，特别是很多青少年也积
极投身到各类机器人的实践活动中。
中央电视台从2002年开始举办全国大学生机器人大赛以来，更是在大学生以及相当多的中学生中掀起
了一股机器人热潮。
但这也对机器人技术的知识普及和教育提出了更高的要求。
目前，国内有关机器人技术方面的书籍包含的理论知识较多，适合于专业人士阅读，而面向普通爱好
者的实践应用型的书籍却很少。
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