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内容概要

《战场机器人图鉴丛书:全球空战机器人2》为您详细解析无人驾驶战斗机、无人驾驶攻击机、无人驾
驶超音速飞行器等的性能特点。
它们能够实现超机动飞行、超常规飞行、超长时飞行、超高空飞行、高超音速飞行、跨大气层飞行、
自适应飞行、扑翼飞行，较之有人驾驶的航空器，其基本性能和飞行包线均大大拓宽。
可以预见，军用无人机的数量和地位将继续提升，并承担越来越多的更为复杂的任务，从而极大地改
变现代与未来战场的面貌，成为21世纪高技术局部战争的“杀手锏”武器。
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作者简介

傅前哨，广东惠阳人，1977年毕业于西北工业大学，本科学历。
原《航空杂志》社副编审。
被中央电视台聘为特邀军事专家。
长期从事航空技术研究，优秀国防科普作家。
先后在《解放军报》、《国际航空》、等报刊、杂志上发表文章数百篇。
在国防科普征文活动中多次获奖。
撰写和主编了《未来世界飞机手册》，《少年军事百科全书》（航空武器卷）、《现代兵器大观》、
《《瞩望云霄——军用飞机的过去、现在与未来》等书籍。
《少年军事百科全书》一书，获第四届国家图书奖提名奖。
《瞩望云霄》一书，获第六届中国人民解放军图书奖。
在空气动力学领域已获得《改善鸭式飞机气动布局的装置》、《改善鸭式飞机气动特性的装置》、《
飞机机身侧板》，《翼尖小翼》、《随动侧鳍》、《风斗叶栅式机翼》等十多项专利。
发明的翼尖涡轮技术在第四届中国专利技术博览会上获中国专利局和国内贸易部联合颁发的金奖以及
”科虹杯金奖。
在1996年布鲁塞尔”尤里卡”世界发明博览会上获“尤里卡“特别金奖和比利时王国交通部长大奖。
《翼尖涡轮》条目被收入《国防科技名词大典·航空卷》2002版，成为被国家和航空界承认的一项新
型航空技术。
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的无人驾驶攻击机 （一）美利坚无人攻击机的表现 （二）以色列无人攻击机的使用 八、武装无人机
对空中作战的影响 （一）替代有人机完成作战任务 （二）执行有人机难以承担的军事使命 （三）投
射非常规武器 （四）对空中作战的影响 第3章：空天新军——无人驾驶高超音速飞行器展望 一、高超
音速无人机的军事用途 二、高超音速无人机所需的新技术 （一）关键技术：高低兼顾的外形 （二）
关键技术：良好的防热措施 （三）关键技术：有益的乘波飞行 （四）关键技术：新型的动力装置 （
五）关键技术：奇特的“黑障”隐身 （六，关键技术：¨先进的机载系统 三、追风逐日——高超音
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章节摘录

版权页：   插图：    取消了驾驶舱，就去掉了一个较强的雷达波反射体，加之缩小了尺寸，飞机的隐
身性能将有所改善。
好处还不仅于此，无人机的布局和结构设计，因摆脱了驾驶舱和载人的禁锢，而变得更加自由。
例如，发动机进气道可设于机身背部，甚至将其放在原驾驶舱的位置上；机头形状的选择，完全不必
考虑飞行员的视界问题，可根据气动性能或隐身性能的需要，做成扁圆形、棱锥形、楔形、箭头形等
特殊的外观；气动布局的选型也不必囿于后尾式、无尾式、鸭式等常规的方案，可以根据需要采用多
翼面布局、飞翼式布局，其机翼甚至可像导弹一样，选择x型或十字型配置。
为保证机体下部光滑、无缝隙，起落架舱可布置在机翼和机身的上部。
起降时，将飞机翻转过来，背部朝下（起落架放下），巡航飞行时，再翻转过来（起落架收起）。
这样的设计，对有人驾驶飞机来说，是根本无法想象的。
超常的布局和结构设计，可使新型的无人战斗机获得最佳的气动和隐身组合，提高飞行性能、减小雷
达反射截面积，从而使其攻击的突然性大大增强，生存能力明显改善。
一般来说，用复合材料制造的，又采取了一定的雷达、红外隐身措施的小型无人机被敌方雷达发现的
概率可降至有人机的1％至3％，中型无人驾驶战斗机的突防成功率要比有人驾驶作战飞机高出一倍以
上。
 无人作战飞机的机动性能有可能超过有人驾驶战斗机。
由于受人体生理条件的限制，无论是第三代战斗机还是正在发展的第四代战斗机，它们的最大使用过
载都不能高于9g，这极大地影响了飞机机动性、敏捷性的提升。
而无人战斗机不受此制约，采用现有的航空技术，就能轻而易举地使其最大过载达到15～20g。
具备这样高的机动过载能力，无人战斗机将不难摆脱地对空导弹和空对空导弹的追击。
 无人驾驶战斗机能采取多种方式，在多种平台上起飞。
例如，可在地面滑跑起飞、弹射起飞，也可用大型飞机挂载或由航空母舰、驱逐舰搭载等方式投送，
在作战使用上非常灵活。
军用无人机的起降场一般都比较小，也很容易隐蔽。
在发射场上的无人机被敌方发现的概率只有停在机场上的有人驾驶飞机的1／100左右。
因此，它们的起降场所可以部署在离前线几十千米，甚至几千米的地域内，而为了自身的安全，有人
驾驶的固定翼战术飞机的配置纵深一般都要在150～200千米开外。
 各类军用无人机的飞行高度和作战空域遍及超低空、低空、中空、高空、超高空，有些无人驾驶作战
飞机还能兼顾高空和低空的双重要求。
而它们的飞行速度范围也将明显超过有人驾驶的飞机。
普通的有人驾驶战斗机的最大飞行速度一般都在M数2.5以下，而高超音速军用无人机则可达到5～20
个马赫。
有人驾驶的喷气式战斗机的最小飞行速度一般在200千米／小时以上，而许多小型军用无人机的最小速
度可低至几十千米／小时以下。
 作为空中机器人，智能化的无人战斗机可在核、生、化和高威胁环境下以及恶劣的气象条件下作战、
使用，以避免人员的伤亡。
 另外，无人驾驶作战飞机在配套发展、一机多用方面也有一定的优势。
以一个无人机平台为基础，通过更换动力装置、任务系统和某些部件，就可以在较短的时间内配套开
发出不同的机型，以实现一机多能或一机多型的目的。
为某个军种或某项任务进行专门的改装，对无人机来说，也是比较容易实现的，改型过程具有风险小
、成本低、速度快等特点。
 上述这几条长处，对军方人士而言无疑是很有吸引力的（特别是还要加上不会伤亡飞行员这一最重要
的优点）。
但俗话说，有一利必有一弊，世上绝无十全十美的东西，无人驶飞行器也不例外。
比如，无人战斗机需要无人作战飞机可以在高威胁和复杂环境下使用与外界有较多的联系，解决上行
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与下行无线电链路的抗干扰问题，就比有人驾驶飞机难度大；又如，一些人津津乐道的无人战斗机的
大过载能力，也并非没有缺陷，如果它们承受的过载真能超过20个g，那么，其外形与结构也就跟地对
空和空对空战术导弹等飞行器差不多了，机动性固然会有很大的提高，但在某些方面（如航程、载弹
系数、起降性能等）就会比同类型的有人驾驶战斗机差得多。
还有一个研制和使用费用的问题，也需要深入探讨。
多数人认为，无人战斗机以“小”取胜，尺寸小、重量轻、结构比较简单，造价自然就便宜一些，这
与有人驾驶战斗机的吨位越大，购置费越高，吨位越小，购置费越低的情况是一样的。
 目前预测的外形较小的无人战斗机的生产成本，大约在500万至3000万美元左右，确实物美价廉。
但这样的无人机，功能一般不够完善。
要想具备全面的制空和对地能力，就需要为其安装各种先进的系统和器件，如此一来，飞机的尺寸就
要放大，而造价也会水涨船高。
如果无人驾驶战斗机的吨位接近有人驾驶战斗机，那么二者间所需的研制经费，也就差不太多了。
因为无人战斗机虽然在某些方面比有人机简单，但在某些方面则更复杂。
例如，它需要配备大量高精度的传感器、智能化的识别系统、多通道的数字通信链路、多模式的控制
系统以及先进的火控系统和电子对抗系统等等。
据估计，生产一架吨位、性能与常规轻型战斗机相当的无人战斗机，将耗资3000万美元以上。
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编辑推荐

《战场机器人图鉴丛书:全球空战机器人2》为您详细解析无人驾驶战斗机、无人驾驶攻击机、无人驾
驶超音速飞行器等的性能特点。
未来的天空是由飞行员掌控，还是由智能化的空中机器人主宰？
智能化的武装无人机的出现，对军事斗争的影响将是深远的。
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