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内容概要

本书为21世纪高等学校规划教材。
　　本书是作者多年来教学经验和实践经验的结合。
第1篇为基础篇，简要介绍了MATLAB软件和计算机仿真方面的基础知识和操作技能；第2篇为实验篇
，所编排的自动控制原理实验，章节内容与自动控制原理教材相对应。
第3篇为实践篇。
编人了若干应用实例。
这些实例有的在基于MATLAB软件的PC机上实现。
有的用专用的设备，如倒立摆装置和教学机器人。
学习这些实例时可将学生分成若干小组，分专题去实践。
　　本书可作为普通高等学校自动化类各专业的教学实验用书，也可供自学自动控制原理的科技人员
及工程技术人员学习和参考。
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