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前言

　　本书为21世纪高等学校规划教材，是根据教育部审定的近机类和非机类主干课程的教学大纲编写
而成的，供普通高等教育近机类和非机类专业教学使用。
　　本书体现了普通高等教育的性质、任务和培养目标；符合课程教学的基本要求；具有思想性、科
学性、适合国情的先进性和教学适应性；符合高等教育的特点和规律，具有明显的特色；符合国家有
关部门颁布的技术质量标准。
本书的体系充分体现理论联系实际的原则，做到理论为机构和零部件的选用和维护服务，机构和通用
零部件的介绍有利于对基本原理的理解。
内容通俗易懂，难度适中，反映学科最新成果，具有适应性、先进性。
本书既可以作为学历教育教学用书，也可作为职业资格和岗位技能培训教材。
　　《机械设计基础》课程在教学环节中占据着较为重要的地位。
从满足教学基本要求出发，本书在精选内容、适当拓宽知识面、反映学科新成就和培养学生工程设计
能力等方面具有特色，同时难度适中，篇幅不大，适宜近机类和非机类专业学生使用。
　　参与本书编写工作的有天津工程师范学院刘瑛（第1、12章）、侯杰茹（第3、4、6章）、孙京平
（第7章）、吴远志（第11章）、吕洪琳（第17章）、阎文兵（第9、10章）、罗陆锋（第3章），渤海
职业技术学院卢学芳（第15、16章），长安大学刘洁（第13章），天津城建学院杨晓东（第5、8章）
，唐山机车车辆厂附属高级技校刘霞（第14章），天津工业大学孟建军（第2章）。
本书由刘瑛、侯杰茹担任主编，卢学芳、孙京平担任副主编。
本书承蒙天津工程师范学院李充宁教授和阎兵教授细心审阅，提出许多宝贵意见，在此深表感谢！
　　由于编者水平所限，书中难免存在缺点和错误，恳请读者批评指正。
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内容概要

本书为21世纪高等学校规划教材。
   全书共分十七章，主要内容包括绪论，平面机构的结构分析及速度分析，平面连杆机构，凸轮机构
，齿轮机构，轮系．问歇运动机构，机械动力学基础，机械零件设计概论，键连接和花键连接，螺纹
连接和螺旋传动，带传动和链传动，齿轮传动和蜗杆传动，滑动轴承和滚动轴承，联轴器、离合器和
制动器，轴，弹簧等。
本书以常用机构和通用零部件为主干，全面系统地阐述了常用机构和通用零部件的选用及设计方法。
全书采用国际单位制及最新的国家标准，体系合理、条理清楚、概念清晰，知识与技能并重。
     本书可作为高等院校近机类、非机类和少学时的机械类专业教材，也可作为成人教育和继续教育教
材，还可作为相关专业的工程技术人员参考用书。
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章节摘录

　　第3章 平面连杆机构　　平面连杆机构是由若干构件用低副连接而成的平面机构，亦称为平面低
副机构。
　　平面连杆机构是常用的主要机构之一，广泛应用于各种机械中。
它的主要特点是：①因运动副为低副，构件间作面接触，传动时压强小，磨损亦较轻，承载能力较大
。
②接触面为圆柱面或平面，制造方便，易获得较高的加工精度。
③能实现多种运动形式的转换，还可以实现多种运动规律。
④连杆上各点的轨迹是各种不同形状的曲线（连杆曲线），应用连杆曲线可以满足多种运动轨迹的要
求。
　　平面连杆机构也存在一些缺点：①只能近似地实现任意给定的运动规律或轨迹，且设计较复杂。
②运动副中存在间隙，容易引起运动误差，构件数目越多，累积误差越大，同时也使机械效率降低。
③机构中作变速运动的从动件所产生的惯性力难于平衡，因而不宜用于高速场合。
　　平面连杆机构常根据其所含构件数命名，如四杆机构、五杆机构等。
其中平面四杆机构是最简单的机构，它的应用最广泛，而且其他多杆机构可视作在此基础上扩展形成
的。
所以本章主要讨论平面四杆机构的类型、特点、应用及其常用的设计方法。
　　3.1 平面四杆机构的类型和应用　　根据其中低副的类型情况，平面四杆机构可分为铰链四杆机构
、含有一个移动副的四杆机构和含有两个移动副的四杆机构。
其中铰链四杆机构是平面四杆机构的基本形式。
其他类型的四杆机构可视作在此基础上演化形成的。
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