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内容概要

　　本书注重理论联系实际，突出工程应用，阐述了计算机控制技术及其工程实现方法。
全书共分9章，内容包括：计算机控制系统概述、计算机控制过程通道、计算机控制系统的控制算法
、控制系统应用程序设计、计算机控制系统抗干扰技术、集散控制系统应用概述、总线技术、计算机
控制系统设计与实现、控制系统组态软件。

　　本书内容广泛涉及多学科交叉，综合性强，体系完整。
书中的实例大多来自工程实际，旨在体现理论与实践相结合的特点，可作为高等职业院校计算机应用
、自动化、检测技术、电子与电气工程、机电一体化等专业的教材，还可供工程技术人员及对计算机
控制系统知识感兴趣的读者参考。
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章节摘录

版权页：插图：（1）不确定性的模型。
传统控制是基于模型的控制，模型包括控制对象和干扰模型。
传统控制通常认为模型是已知的或经过辨识可以得到的，对于不确定性的模型，传统控制难以满足要
求。
（2）高度非线性。
在传统的控制理论中，对于具有高度非线性的控制对象虽然也有一些非线性控制方法可供使用，但总
的来说，目前非线性控制理论还很不成熟，有些方法又过于复杂，无法广泛应用。
（3）复杂的任务要求。
在传统的控制系统中，控制任务往往要求输出量为定值（调节系统）或者要求输出量跟随期望的运动
轨迹（跟踪系统），因此控制任务比较单一。
但过于复杂的控制任务诸如智能机器人系统、复杂工业过程控制系统、计算机集成制造系统、航天航
空控制系统、社会经济管理系统、环保及能源系统等传统的控制理论都无能为力。
在上述情形下智能控制便应运而生了。
智能控制是一类无需人的干预就能够自主地驱动智能机器实现其目标的过程，是用机器模拟人类智能
的一个重要领域。
智能控制包括学习控制系统、分级递阶智能控制系统。
专家系统、模糊控制系统和神经网络控制系统等。
（1）分级递阶智能控制系统。
分级递阶智能控制系统是在研究学习控制系统的基础上，从工程控制论的角度总结人工智能与自适应
、自学习和自组织控制的关系之后而逐渐形成的。
由saridis提出的分级递阶智能控制方法作为一种认知和控制系统的统一方法论，其控制智能是根据分
级管理系统中十分重要的“精度随智能提高而降低”的原理而分级分配的。
这种分级递阶智能控制系统是由组织级、协调级、执行级三级组成的。
（2）模糊控制系统。
模糊控制是一类应用模糊集合理论的控制方法。
一方面模糊控制提供·种实现基于知识（规则）的甚至语言描述的控制规律的新机理；另一方面，模
糊控制提供了一种改进非线性控制器的替代方法，这种非线性控制器一般用于控制含有不确定性和难
以用传统非线性控制理论处理的装置。
（3）专家控制系统。
专家控制系统所研究的问题一般都具有不确定性，是以模仿人类智能为基础的。
工程控制论与专家系统的结合形成了专家控制系统。
（4）学习控制系统。
学习是人类的主要智能之一。
用机器来代替人类从事体力和脑力劳动，就是用机器代替人的思维。
学习控制系统是一个能在其运行过程中逐步获得被控对象及环境的非预知信息，积累控制经验，并在
一定的评价标准下进行估值、分类、决策和不断改善系统品质的自动控制系统。
（5）神经控制系统。
基于人工神经网络的控制简称神经控制，是智能控制的一个崭新的研究方向。
尽管我们尚无法肯定神经网络控制理论及其应用研究将会有什么重大的突破性成果，但是可以确信，
神经控制是一个很有希望的研究方向。
这不但是由于神经网络技术和计算机技术的发展为神经控制提供了基础，而且还由于神经网络具有一
些适合于控制的特性和能力。
现在神经控制的硬件尚未真正解决，对实用神经控制系统的研究也有待继续开展与加强。
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编辑推荐

《计算机控制技术》结合高等职业技术教育特点，以理论知识够用为原则，从工程实用的角度出发，
深入浅出地论述计算机控制技术在自动控制系统中的应用和发展。
详细介绍常规和现代计算机控制技术的基本原理、计算机控制系统的设计和实现，突出实用性和应用
性，并编入了计算机控制技术的一些新理论、新技术和新成果。
文字力求通俗简练、重点突出，内容安排注重系统性和完整性，将软件与硬件有机结合，帮助读者建
立计算机控制系统的整体概念。
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