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内容概要

由王伟等编著的《机械工程控制基础》主要介绍机械工程控制的基本理论以及在机械工程控制系统中
的应用。
全书共7章，包括经典控制理论的基本概念；在时域和频域内，建立控制系统数学模型的方法；线性
系统稳定性的分析和稳态误差的计算；控制系统的校正等。

《机械工程控制基础》可作为应用型高等院校机械工程类本、专科各相关专业的教材，也可供相关工
程技术人员阅读参考。
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编辑推荐

　　《普通高等教育“十二五”规划教材：机械工程控制基础》使用通俗易懂的文字对控制的基本原
理和概念进行了讲解。
同时，对系统的数学模型、时域模型和频域模型、系统的稳定性和系统的误差，以及系统的设计校正
方面进行分析和阐述，经典控制理论部分内容翔实系统性强。
此外，《普通高等教育“十二五”规划教材：机械工程控制基础》的另一个特点是能够结合机械工程
实际、辅以工程实际案例对所讲解的理论知识进行实际应用的分析和设计，真正做到学以致用，加强
了控制工程基础与专业课之间的联系，为学生今后应用控制理论进行机械工程实际问题的解决奠定了
坚实的基础。
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