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内容概要

　　《电力拖动自动控制系统原理与设计方法》力求将电力电子技术、电力拖动和相应的自动检测等
方面的知识与交、直流调速系统相融合。
在讲述交、直流调速系统的基础上，为适应学科和应用技术的发展，还增加了微机控制调速系统和仿
真方面的内容。
在阐述理论的基础上，本书也注意适量列举工程设计和应用实例，以有利于读者学习理论，并了解应
用方面的问题。
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