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内容概要

《自动控制原理(第2版高职高专教育普通高等教育十二五规划教材)》由张志钢、卢晓编著，为普通高
等教育“十二五”规划教材(高职高专教育)。

《自动控制原理(第2版高职高专教育普通高等教育十二五规划教材)》共分八章，主要内容包括自动控
制的基本概念、控制系统的数学模型、线性控制系统的时域分析、根轨迹分析、频域分析方法、控制
系统的常规校正方法、离散控制系统和现代控制理论等。

本书可作为高职高专院校自动化类、电力技术类等相关专业的教材，也可作为从事控制领域工作的科
研人员作为参考用书。
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章节摘录

版权页：插图：这就适应了现代设备复杂性日益增加的需要，同时也满足了军事、空间技术和工业应
用领域对精确度、质量和成本方面的严格要求。
现代控制理论近期的应用已经推广到非工程系统，如生物医学系统、经济系统和社会经济系统等研究
领域。
从1960年开始，随着大规模、超大规模集成电路技术等硬件技术的飞速发展，以DCS为代表的计算机
控制系统造价大幅降低，并在工业生产过程中迅速普及，为全面提高过程控制自动化水平创造了条件
，也为设计复杂系统提供了可能性。
离散控制系统，即计算机数字控制系统，是工业过程自动控制的一种主要形式，随着计算机的出现应
运而生，其理论进展基本上与连续系统控制理论的发展同步。
现代控制理论与传统控制理论形成鲜明的对照，前者适用于多输入、多输出系统，系统可以是线性的
或非线性的，也可以是定常的或时变的；后者则仅仅适用于线性时不变、单输入、单输出系统。
此外，现代控制理论本质上是一种时域方法，而传统控制理论则是一种复频域方法。
经典控制系统的基本数学工具就是拉氏变换，采用的数学模型就是微分方程及传递函数。
而现代控制理论的数学工具是工程矩阵理论，其数学模型是状态空间方程。
现代控制理论是在经典控制理论的基础上发展起来的。
二者从产生到发展，在诸多方面都相互渗透。
尽管两种方法从模型描述到设计方法各有不同，但二者的设计结果可借用拉氏变换及反变换在一定条
件下相互转化。
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编辑推荐

《自动控制原理(第2版)》：普通高等教育“十二五”规划教材(高职高专教育)
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