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内容概要

滕青芳、董海鹰、费克玲编著的《现代控制理论》为普通高等教育“十二五”规划教材。

《现代控制理论》以状态空间法为核心，阐述了现代控制理论的基本原理及其分析和综合方法。
全书共分七章，主要内容包含线性系统的状态空间描述、线性系统的运动分析、线性系统的能控性和
能观性、李雅普诺夫稳定性分析、线性系统的状态综合以及二次型最优控制。
本书是在作者根据我国现代控制理论课程教学要求、大量参考国际优秀原版教材，并总结近年来该课
程双语教学实践经验的基础上编写而成的。

《现代控制理论》可作为普通高等院校自动化、电气工程及其自动化等控制类专业的现代控制理论双
语教学教材，也供相关工程技术人员学习参考。
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编辑推荐

　  《普通高等教育&ldquo;十二五&rdquo;规划教材：现代控制理论（双语教学版）》以状态空间法为
核心，阐述了线性系统的基本理论及其分析和综合方法，注重基本原理和基础知识。
本书内容力求做到深入浅出，在概念论述上力求清晰，在理论分析上力求严谨，在体系结构上力求完
整并条理化。
本书给出了使用MATLAB分析和解决控制问题的方法，以使读者能够掌握利用MATLAB进行控制系统
仿真的技能，培养读者控制系统分析和设计的能力。
本书对提高读者专业英语水平具有一定的作用。
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