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内容概要

　　《C++典型工控应用编程实例》从工程应用的角度出发，较全面、系统地介绍了工业控制典型应
用系统。
本书共10章，分别为：基于三菱PLC的控制应用、基于西门子PLC的控制应用、基于PCI数据采集卡的
控制应用、基于单片机的控制应用、基于分布式I/O模块的控制应用、基于CAN总线模块的控制应用
、基于USB数据采集模块的控制应用、基于无线数传模块的控制应用、基于GSM短信模块的控制应用
、基于智能仪器的控制应用。
本书可供各类自动化、计算机应用、机电一体化、测控仪器等专业的大学生、研究生阅读，也可供计
算机控制系统研发的工程技术人员参考。
本书提供超值配套光盘，内容包括所有实例的源程序、程序运行录屏、系统测试录像、软硬件资源等
。
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章节摘录

版权页：插图：各种板卡是不能直接由计算机主机控制的，必须由I/O接口来传送相应的信息和命令
。
I/O接口是主机和板卡、外围设备进行信息交换的纽带。
目前绝大部分I/O接口都是采用可编程接口芯片，它们的工作方式可以通过编程设置。
常用的I/O接口有并行接口、串行接口等。
（4）执行机构。
执行机构的作用是接受计算机发出的控制信号，并把它转换成执行机构的动作，使被控对象按预先规
定的要求进行调整，保证其正常运行。
生产过程按预先规定的要求正常运行，即控制生产过程。
常用的执行机构有各种电动、液动、气动开关，电液伺服阀，交直流电动机，步进电动机，各种有触
点和无触点开关，电磁阀等。
在系统设计中需根据系统的要求来选择。
（5）驱动电路。
要想驱动执行机构，必须具有较大的输出功率，即向执行机构提供大电流、高电压驱动信号，以带动
其动作；另外，由于各种执行机构的动作原理不尽相同，有的用电动，有的用气动或液动，如何使计
算机输出的信号与之匹配，也是执行机构必须解决的重要问题。
因此为了实现与执行机构的功率配合，一般都要在计算机输出板卡与执行机构之间配置驱动电路。
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编辑推荐

《C++典型工控应用编程实例》特点：实例源程序、程序运行录屏、系统测试录像、软硬件资源。
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