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内容概要

本书为普通高等教育“十二五”规划教材。
本书是为学生在学习自动控制原理课程时，复习知识、练习习题和自我测试以及利用计算机软件工具
提高做题和学习效率而专门设计的。
本书的第一篇是自动控制原理的精华概要汇集。
第二篇是自动控制原理的典型题目及其详解和针对性练习题目。
第三篇提供了十多套大学自动控制原理课程考试模拟试卷和按考核要点细分的百余道试题。
第四篇给出了自动控制原理课程典型习题的MATLAB解算程序和做题示例。
所有的习题和试题都給出了简明答案。
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章节摘录

版权页：   插图：   一、控制基本概念 控制（control）定义：某个主体使某个客体按照一定的目的来动
作。
主体是人的控制称为人工控制，而主体是机器的控制称为自动控制。
控制的目的一般是将某个客体的动态和稳态的过程控制在期望的形态。
 控制学科的划分：一级学科：控制科学与工程；二级学科：控制理论与控制工程：检测技术与自动化
装置、模式识别与智能系统、系统工程、导航、制导与控制。
 控制理论的内容：经典控制理论（时域分析法、频域分析法、根轨迹法、Z变换法）和现代控制理论
（状态反馈控制、最优控制、模糊控制、智能控制）。
 控制理论的基本课题：控制系统的分析（已建系统的分析与评价）和控制系统的设计（未建系统的设
计与实现）。
 二、反馈控制系统基本概念 控制系统的组成：受控过程（被控制的设备或过程）和控制装置（起控
制作用的设备或装置）。
 控制装置的组成：控制器（控制量的推算）、传感器（被控量的检测与变换）、执行器（控制量的变
换）。
 控制系统的变量：被控量（表征被控过程状态且需要加以控制的物理量）、设定值（又称为参考输入
）（希望被控量趋近的理想数值）、扰动量（引起被控量发生不期望的变化的变量）、控制量（控制
器的输出量）、检测量（传感器的输出量）、操作量（执行器的输出量，也是受控过程的输入量）、
偏差量（设定值减去检测量）。
 负反馈控制原理：大多数的自动控制系统的基本工作原理是负反馈控制原理。
依据负反馈控制原理工作的控制系统，必将系统的被控量（通过传感器）反馈给控制器，控制器将依
据设定值和被控量的反馈量计算偏差值并推算所需的控制量，再通过执行器去控制受控过程。
这种依据反馈、依据偏差进行控制的工作机理是自动控制系统的核心原理。
 三、信息变换系统方框图表示法 四种图形元素定义：矩形或长方形框表示一种信息变换功能，或输
入与输出之间的关系；求和圆表示输出变量是所有输入变量的代数和；有向线条表示变量的传递路线
；分支点表示同一变量传输的分叉点。
 信息变换系统方框图表示：任意信息系统，可以用上述图形定义，从输入变量开始来勾画各信息变量
的变换和传递关系，直至系统输出变量处。
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编辑推荐

《普通高等教育"十二五"规划教材:自动控制原理练习与测试篇》为普通高等教育“十二五”规划教材
。
《普通高等教育"十二五"规划教材:自动控制原理练习与测试篇》是为学生在学习自动控制原理课程时
，复习知识、练习习题和自我测试以及利用计算机软件工具提高做题和学习效率而专门设计的。
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