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内容概要

本书是为了更好地适应高等教育大众化对人才培养的新要求，构建适应应用型人才培养目标的人才培
养模式而编写。
旨在加强学生综合能力及工程意识的培养。
　　全书内容共8章，主要介绍了实用机构的工程应用，实用机构现代设计方法，印刷设备中常用的
平面连杆机构、凸轮连杆机构、齿轮连杆机构、分度凸轮机构、共轭凸轮机构和高速凸轮机构等实用
机构的分析及设计方法。
　　本书可作为高等学校本科机械类各专业机构设计与分析类课程的参考教材，也可供从事机械产品
开发和创新的工程技术人员参考。
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