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内容概要

电动机的数字控制是电动机控制的发展趋势，用单片机对电动机进行控制是实现电动机数字控制最常
用的手段。
王晓明编著的这本《电动机的单片机控制(第3版)》详尽、系统地介绍了常用的直流电动机、交流电动
机、步进电动机、无刷直流电动机、交流永磁同步伺服电动机的控制原理和采用单片机进行控制的方
法，并给出了单片机控制电路和软件。
同时，还介绍了用于电动机驱动的常用功率元器件的特性和驱动电路，用于电动机闭环控制的常用传
感器的原理以及与单片机的接口电路，用于电动机优化控制的数字PID与数字滤波的算法和编程。

　　本书适合对电动机的单片机控制感兴趣的初学者使用，可作为高等院校机电工程专业、电气自动
化专业和电气工程专业的教材，还可作为相关专业的工程技术人员的自学用书。
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章节摘录

版权页：插图：电动机调速系统可分成三大部分，即控制、驱动、反馈。
其中，在驱动部分起主要作用的就是电力电子开关器件。
电动机调速的发展依赖于电力电子开关器件的发展，例如，功率晶体管（GTR）的出现使交流电动机
变频调速进入实用化。
近十几年来，电力电子开关器件发展十分迅猛，不断出现的新型开关器件具有更优越的性能。
它们有些正在取代老的开关器件，如功率晶体管（GTR）逐渐被绝缘栅双极晶体管（IGBT）取代；有
些由于制造成本的问题，现在还不能普及，但更具有潜力。
目前，常用的电力电子开关器件有：可关断晶闸管（GTO）、功率晶体管（GTR）、功率场效应管
（MOSFET）、绝缘栅双极晶体管（IGBT）。
根据它们的特点，这些器件都有各自的应用范围。
可关断晶闸管仍然在大功率和超大功率领域占统治地位，功率晶体管和绝缘栅双极晶体管在大、中功
率方面占统治地位，功率场效应管在中、小功率领域具有较强的优势。
本章将详细介绍这些开关器件的性能和驱动电路。
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