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内容概要

Holger
Zeltwanger所著的《现场总线CANopen设计与应用》讲述作为工业现场总线协议重要成员之一—
—CANopen协议的基本原理、规则以及相关背景，重点介绍CANopen协议的工作机制，力求向读者展
现CANopen协议的概貌，使读者能够理解为何CANopen需要制定如此的工作流程。
全书分为4个部分，第一部分由第1～3章组成，主要介绍通信的基本原理，以及CANopen协议物理层
和链路层的基本特性(CAN总线)；第二部分由第4～5章组成，主要介绍CANopen的基本核心工作机制
和CANopen主站设备的特点；第三部分由第
6～8章组成，主要介绍CANopen应用中的设备子协议规范；第四部分由第9～
10章组成，主要介绍CANopen协议的应用及调试的方法和工具。

《现场总线CANopen设计与应用》适合从事工业控制或工业通信的工程技术人员使用，也可作为高等
院校自动化、机电一体化、电子信息类等专业的教学参考书。
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章节摘录

版权页：插图：上述几点中具有决定性意义的是保留足够的总线带宽（总线负载）可供其他功能使用
。
一般来说，只要总线长度允许，则尽可能选择最高的位速率。
但是还有一点必须考虑，位速率越高，则串行总线系统对干扰的反应越敏感。
通常数据传输速率都不需要达到1Mbit／s，对于总线设备采取电气隔离措施的控制柜，对其网络中的
数据传输速率则没有限制。
经验表明，工程师在铺设总线电缆之前，都已经计算好了所需的总线长度，但实际铺设的长度却比预
计的要长许多。
如果用户选择好了位速率，则接下来只要确定PDO的通信类型即可。
PDO通信类型的优缺点如下：①如果使用同步循环这种传输类型，用户则可以准确地预计总线负载以
及固定的时间特性。
通常情况下用户利用同步速率就可以方便地设置整个总线的负载。
此外，过程数据也要进行同步，PDO数据在输入时被读取，同时PDO输出数据设定为有效。
当然这种同步的质量还得取决于实现的同步方式。
如果是同步循环通信，则响应时间至少要与循环时间一致，而且总线利用也不合理，因为这种通信类
型需要发送没有变化的“旧”数据。
如果可能的话，用户可以选用同步多路复用器（传输类型1～240）对网络进行优化，与此同时，还可
以减少发送变化比较缓慢数据的可能性，例如，减少对时间要求严格的数据的传输。
除此之外，用户还要考虑并非任何时候都要传输比循环时间还要短的输人数据。
如果有此要求，建议使用异步PDO通信。
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编辑推荐
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