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内容概要

周锐和陈宗基编著的《自适应技术的理论及应用》介绍自适应控制、自适应预报、自适应滤波的理论
与方法。
内容包括：绪论；模型参考自适应控制系统的理论基础；模型参考自适应控制系统；在线参数估计；
自校正控制系统；多模型自适应控制系统；自适应反演控制系统；自适应滤波和预报。
本书叙述方式由浅入深，既介绍基本理论、基本方法和基本方案，又介绍该领域一些较新的研究成果
以及自适应控制、预报与滤波等技术在实际中的一些成功应用。

    《自适应技术的理论及应用》可以作为理工科高等院校控制理论、控制工程、信息工程以及系统工
程等专业高年级学生或研究生的教材；对于从事各类控制系统设计、制造和运行维护的工程技术人员
，也是一本有益的参考书。
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编辑推荐

通过周锐和陈宗基编著的《自适应技术的理论及应用》的学习，读者应了解自适应技术的有关定义和
分类；了解自适应技术在不同发展阶段的理论和应用成果；掌握自适应技术的基本理论、基本方法和
基本方案，并在此基础上开展自适应技术的有关理论问题和工程应用研究。
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