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内容概要

　　《线性系统可靠控制分析与设计》的特色有以下三点：①利用线性矩阵不等式给出了可靠控制器
的设计方法，特别是区域极点的可靠控制问题的研究。
②给出了任意故障可靠设计方法，这种方法完善了系统的可靠设计，执行器或传感器两类部件任意一
类出现故障都可使系统实现可靠。
③提出了硬件冗余度概念，同时给出了初步算法，可供读者阅读学习。
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