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内容概要

潘存云等编著的《机械原理》根据教育部高等学校教学指导委员会机械基础课程教学指导分委员会最
新制订的“高等学校机械原理课程教学基本要求”，遵循“厚基础、宽口径、强能力、重应用”的原
则编写。
全书注重知识体系的系统性、创新性、基础性、科学性、先进性、综合性、实用性、实践性、趣味性
、普适性，力求同时兼顾研究型和应用型两类高校人才培养模式的需求。
全书共分15章，内容包括：绪论，机构的结构分析，平面连杆机构的分析与设计，凸轮机构及其设计
，齿轮机构及其设计，齿轮系及其设计，间歇运动机构及其设计，其他常用机构简介，组合机构，开
式链机构及工业机器人，平面机构的力分析，机械的效率与自锁，机械的平衡，机械的运转及其速度
波动的调节，机械系统的方案设计。
在各章后还附有一定数量的思考题与习题，以利于学生学习。
本书力求达到使学生初步具有机械系统方案创新设计能力的目的。
附录中列举了世界机械发展史年鉴以及重要名词术语的中英文对照，以方便学习时查阅。
为了便于教师课堂教学，本书配备了教学光盘。

    《机械原理》可作为高等学校工科机械类各专业的教学用书，也可供其他相关专业的师生及工程技
术人员参考。
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工学博士，国防科技大学教授，博士研究生导师，机械设计及理论学科带头人，享受国务院政府特殊
津贴、军队优秀专业技术人才一类岗位津贴，荣获军队院校育才基金奖、国防科技大学教学名师等荣
誉称号。
社会兼职有中国现代设计方法研究会理事、全国高等院校机械原理课程教学研究会委员、湖南省机械
工程学会理事、湖南省高等院校机械原理课程教学指导委员会副理事长、长沙市机械工程学会副理事
长、中国机械工程学会高级会员、国家自然科学基金同行评议专家、国家863同行评议专家、教育部人
才库专家、湖南省科学技术人才库专家、商贸部国家级新产品评审专家。
    主要科研方向包括：新概念发动机、新型机械传动、数字化设计与制造等方面。
先后主持完成了包括国家自然科学基金项目、国家863计划项目、军队重大专题项目和湖南省自然科学
基金项目等各类科研课题30多项。
获得国家技术发明四等奖1项、省部级科技进步一等奖l项、二等奖2项、三等奖1项、中国发明协会金
奖和银奖各1项、获发明专利10多项。
出版学术著作3部、发表学术论文90余篇。
取得了以“渐开线环形齿球齿轮机构”和“环形串联气缸转子活塞发动机”为代表的若干原创性发明
成果。
    担任国防科技大学首届机械设计系列课程重要岗位责任教师，主持过多项学校重点教改项目，获军
队级教学成果二等奖l项、省教学成果二等奖1项。
在高等教育出版社出版教材5部，培养毕业研究生60余名，指导学生获得全国机械创新设计大赛一等
奖2项、全国“挑战杯”课外科技竞赛二等奖3项、中国发明协会金奖2项、银奖1项。
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编辑推荐

潘存云等编著的《机械原理》的内容分成三大部分：第一部分为机构的运动设计，主要介绍机构的组
成原理及各种机构的类型、运动特点、功能和设计方法；第二部分为机械的动力设计，主要介绍机械
运转过程中的若干动力学问题，以及通过合理设计来改善机械动力性能的途径；第三部分为机械系统
方案设计，主要介绍机械系统方案设计的内容、过程、设计思想及设计方法。
通过这一新的体系，力求达到使学生初步具有机械系统方案创新设计能力的目的。
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