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内容概要

　　本书阐述了经典控制理论基本概念、原理和分析方法。
全书共七章，前六章介绍线性时不变系统的分析和综合，最后一章介绍非线性系统。
　　本书以双语形式出版，以方便读者的阅读和学习。
本书是工科院校自动控制及自动化类专业教材，也是专业英语教材，同时也可作为其他相关专业研究
生和老师的参考书。
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编辑推荐

　　“自动控制理论”广泛应用于工业、农业、船舶、航空航天等诸多领域，在促进社会发展和经济
建设中做出了重要贡献。
近几年来，编者对自动化和电气工程及其自动化等专业的“自动控制原理”课程进行了双语教学尝试
，《高等学校“十一五”规划教材：自动控制原理（中英文对照）》就是编者在开展“双语”教学实
践的基础上，结合多年讲授“自动控制原理”课程的心得和体会编写而成的。
全书采用中英文对照的形式出版，以方便读者阅读和学习。
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