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内容概要

　　《计算机控制-MATLAB应用》包括绪言、采样过程与信号重构、线性离散系统的数学模型等内容
。
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编辑推荐

《计算机控制:MATLAB应用》主要阐述以下三部分内容：线性时不变计算机控制系统的建模与分析、
设计与实现问题。
线性连续系统与线性离散系统理论是分析与设计计算机控制系统的基础；介绍分布式控制系统和现场
总线技术。
分布式控制系统是一种针对大规模复杂控制系统或生产过程而设计的一种比较完善的多级计算机控制
与管理系统；介绍网络控制系统。
在远程控制和复杂控制系统的客观需求下，网络控制系统的分析与综合成为当前控制理论的研究热点
之一。
它是控制技术、计算机技术和通信技术相结合的产物，强调的是在通信网络上建立闭环控制回路。
计算机控制是在连续控制的基础上，与数字计算机理论及技术相结合、与现。
场总线、通信、计算机网络等技术相结合而发展起来的，由点对点的控制到分布式控制、网络控制。
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