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内容概要

　　《振动主动控制及应用》共12章。
第1章介绍振动主动控制的基本概念、国内外相关研究和应用情况；第2章分析振动系统建模问题，并
以微制造平台主动隔振系统的建模为例进行了系统深入的分析；第3章分析传感器与致动器的优化配
置问题，并对复杂激励环境和致动器不同安装方式下隔振系统的动力学特性以及主动控制系统反馈参
数优化等问题进行了深入的探讨；第4章分析超磁致伸缩致动器的设计，并进行了静态特性和动态特
性的实验测试与分析；第5章分析多种控制方法在振动主动控制中的应用与振动控制效果；第6章对自
适应广义预测控制算法进行了分析和改进，提出了一种应用于振动主动控制的模糊广义预测控制方法
；第7章构建了以工业PC机为核心的振动主动控制系统，并对有关理论和控制算法进行了实验测试和
效果分析；第8至第12章对镗削系统切削稳定性与颤振控制方法、磁流变液在镗削振动控制中的应用与
磁流变自抑振智能镗杆系统进行了系统深入的分析和讨论。
　　《振动主动控制及应用》内容丰富，深入浅出，图文并茂，既有理论又有应用。
有关研究成果可广阔应用于精密制造、精密测量、航空航天、国防军工等领域中的振动主动控制与精
密隔振。
《振动主动控制及应用》既可作为高等院校有关专业高年级学生、研究生和教师的参考书，也可供在
该领域从事研究和实践的工程技术人员参考。
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作者简介

　　张春良，男，1964年生，湖南衡阳人。
1984年和1987年分别获西安交通大学机械制造专业学士学位和硕士学位，2004年获浙江大学机械工程
专业博士学位。
2005年至2006年在澳大利亚悉尼大学从事科学研究工作。
现任南华大学机械工程学院院长、教授、博士研究生导师、现代制造工程与激光技术研究所所长。
湖南省新世纪121人才工程第一层次人选，湖南省普通高等学校学科带头人，中国机械工程学会高级会
员，中国机械工程学会机械工业自动化分会委员，全国高校制造及自动化研究会理事，《中国机械工
程》杂志社董事，《南华大学学报》（自然科学版）编委，湖南省机械工程学会常务理事，全国高等
学校教学研究会机械专业委员会委员，湖南省高等学校专业评审委员会委员等。
主要从事制造过程自动化、数控技术、激光加工技术、振动与噪声控制、故障诊断等方面的科研和教
学工作。
先后完成国家自然科学基金、国防基础科研项目、湖南省自然科学基金以及中澳合作项目等科研项
目30多项、国家和省级教研课题7项。
获国防科学技术奖二等奖1项、三等奖1项，部级科技进步三等奖2项，全国教育科学研究优秀成果三等
奖1项，省级教学成果一等奖1项、二等奖2项。
在国际国内刊物和学术会议上发表论文80多篇，其中被SCI、EI、ISTP三大检索系统收录30多篇。
2007年被授予全国模范教师称号。
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编辑推荐

　　《振动主动控制及应用》是作者多年从事振动主动控制技术方面的教学和科研工作的经验及研究
成果的总结，并吸收了相关学科的新思想、新理论、新技术。
《振动主动控制及应用》从理论研究和工程应用角度，提出了多项针对实际问题的振动控制理论、方
法和关键技术，内容涉及振动主动控制技术及其在微制造隔振平台和镗削振动控制中的应用等相关理
论与技术。
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