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内容概要

　　模糊控制是一种应用微机模拟人脑模糊逻辑推理的数字控制形式，它属于非线性控制、智能控制
范畴。
目前它已成为对缺少精确数学模型的复杂非线性对象进行精确有效控制的最重要、应用最广泛的智能
控制形式。
《模糊控制》共8章，内容包括智能模拟基础、模糊逻辑基础、模糊控制原理与模糊控制器设计、解
析描述的模糊控制器、模糊系统辨识与模糊预测、自适应模糊控制、模糊控制的实现技术、模糊控制
的工程应用实例。
　　《模糊控制》具有起点低、由浅入深、深入浅出、启发思维、理论联系实际的特点，可作为自动
化类大学高年级本科生和研究生教材，也可供相关专业科研人员、工程技术人员学习参考。
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作者简介

李士勇，哈尔滨工业大学教授、博士生导师。
1967年毕业于哈尔滨工业大学，1983年在该校获工学硕士学位。
1992年至1993年在日本千叶工业大学从事模糊控制、神经控制和智能控制研究工作。
国家模糊控制技术生产力促进中心专家、黑龙江省优秀专家、中国自动化学会智能自动化专业委员会
委员。
科研和教学成果获国家级奖2项，省部级奖7项，发表论文150篇，被SCI、EI检索50余篇。
出版著作8部，代表作《模糊控制——神经控制和智能控制论》获全国优秀科技图书奖，并跻身于十
大领域中国论文被引频次最高的前50部专著与译著排行榜：1997年至_2010年该书已被4600余篇论文引
用。
美国IEEEFellow、田纳西大学J.C.Hung（洪箴）教授曾指出：“李教授在模糊控制、神经网控制及智能
控制方面有深入的理论研究和特殊的学术造诣及灵献。
”
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章节摘录

版权页：   插图：   在传统的科学史上，结构主义的方法对于机械运动、物理运动等低层次运动形式的
研究取得了很大的成功。
然而，人脑是一个高度复杂的活的超级巨系统，要想把它的结构完全搞清楚，绝不是一件容易的事情
。
因此，试图完全采用结构主义的方法来研究人脑神经网络必然会遇到巨大困难，需要与其他研究方法
相互配合。
 1.4.2行为主义方法 当人们的研究领域进入到比较复杂的高级的系统时，结构主义方法面临着确定其结
构的困难，于是，根据系统的外部行为表现的性质和规律，进而推断它的可能结构。
实际上，行为主义者是把复杂系统作为黑箱来研究，故又称这种方法为黑箱方法。
行为主义方法在应用工程技术手段来模拟复杂系统一些功能方面发挥了重要作用，因此，行为主义方
法又称为功能模拟法。
 应该指出，系统的结构和功能是辩证的统一，二者不可分割。
功能是一定的结构的功能。
结构必定表现为某种功能。
一般来说。
结构不同，功能就不同，但是，结构相同，也可能功能不同，这种情况与条件有关。
此外，具有同样功能的系统可能具有不同的结构，或者说结构不同，有时功能也可能类似。
功能模拟法正是建立在这种相似性的基础之上的，利用这种方法模拟人的智能决策行为，对于智能控
制系统的研究具有重要意义。
 1.4.3演绎主义方法 演绎主义方法就是通过逻辑演绎从已有的普遍规律或知识，解释个别特殊现象或推
断出新知识。
 无论是结构主义还是行为主义方法，都要借助于一些规范化的法则把研究对象的关系加以抽象化，这
些法则中最重要也是最普遍采用的是形式化方法。
形式化有助于演绎，有利于数学处理。
从经典科学到现代科学，全部科学理论的成就都离不开形式化这一前提。
 当科学研究进入以生命、思维和社会这些高级的运动形式为对象的时候，形式化的方法必须加以扩展
，以寻求新的方法。
 1.4.4信息科学方法 神经网络是智能与思维功能的一个承担者，智能是对于给定问题和环境能够有效地
获取、处理和利用有关信息来成功地解决问题的能力。
因此，智能的核心在于信息，在于对有关信息的获取、处理、再生和利用。
没有信息，就不可能有智能。
 思维的基础也是信息，正如Simon所说：思维过程的本质是信息处理。
信息科学方法是一种新的科学方法论，它特别适于高级复杂系统，如生命系统、思维系统和社会系统
等的研究。
这类系统的主导特征是信息过程。
 信息科学方法论包括三个方法和两个准则，即信息分析法、信息综合法、信息导引法；功能准则、整
体准则。
 信息分析法：着重从信息的观点出发，考察系统的全部信息流程，分析其中各信息子过程的功能特征
和它们之间的逻辑关系，以此建立能够反映这些关系特征和关联的信息模型。
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编辑推荐

《模糊控制》具有起点低、由浅入深、深入浅出、启发思维、理论联系实际的特点，可作为自动化类
大学高年级本科生和研究生教材，也可供相关专业科研人员、工程技术人员学习参考。
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