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内容概要

胡家华主编的《计算机控制技术》系统地介绍了计算机控制系统分析、设计与工程实现的基本理论、
过程和方法。
全书共分9章，分别讲述了计算机控制系统的基本概念、基本组成、过程通道与信号采样及恢复、数
字控制器的模拟化设计方法、离散化设计方法、状态空间设计方法及模糊控制的基本过程，并讨论了
离散控制系统的计算机仿真技术及系统可靠性设计等问题，书中还给出了一些实际举例。

《计算机控制技术》可作为高等院校电气工程及其自动化、计算机应用、电子信息、机电一体化等专
业教材，也可供相关的工程技术人员参考。
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