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内容概要

　　GPS卫星定位技术在国民经济和国防现代化建设中正发挥着重要的作用。
《全球定位系统（GPS）的原理与数据处理》作者结合科研和生产实践，对GPS技术从理论角度作了
详尽的阐述，主要内容有：概论、卫星大地测量基础、GPS系统的信号和接收机的基本工作原理
、GPS定位的基本观测量及误差分析、GPS定位的基本原理和方法、GP控制网的建立、GPS控制网的
平差计算和GPS精密定位定轨概述等；还介绍了同济大学研制的TGPPS（4.0）软件系统，供使用者参
考。
　　《全球定位系统（GPS）的原理与数据处理》可作高等院校有关专业的教材，也可供在测绘、交
通、城建、国土管理、水电、地质、采矿等部门从事GPS工作的科技工作者参考.
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