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章节摘录

版权页：   插图：   此外需要注意的是，高速下使用的连杆机构具有较大的惯性力，且难以平衡。
因此，还应考虑机构惯性力平衡的问题。
 机构中应尽量避免存在虚约束，否则不仅会增大机械加工量，还会导致装配的困难，同时尺寸不当会
产生额外的反力，严重时还可能将机构卡死。
 5.1.3机构结构的复杂程度和运动链长短 机构的结构应追求简单化，由原动件到运动输出构件间的运动
链要尽量短，应采用尽量少的构件和运动副，同时增加专业厂家生产的通用件和标准件。
这样不仅可以使制造和装配更简单容易、减少加工制造的费用、减轻机器的重量、减小外廓尺寸、减
少摩擦损耗、增加系统刚性，有利于成本的降低和机械效率及可靠性的提高，还可以减少加工制造误
差以及运动副间隙带来的误差累积，提高系统的传动精度。
因此，有时宁可采用有设计误差但结构简单的近似机构，也不采用结构复杂的精确机构。
 5.1.4机构在运动链中的排布方式 传动系统的机械效率取决于系统中各个机构的效率和机构的排布方式
。
串联系统的总机械效率为各分级效率的连乘积，系统的总效率不会高于各分级效率中的最低值；并联
系统的总机械效率介于各分级效率的最高值与最低值之间。
所以，串联系统不应使用效率低的机构，而并联系统应尽量多地将功率分配给机械效率高的机构。
主运动链传动机构往往需要传递大功率，适宜高转速，故应具有高效率，应优先选择传力性能好、冲
击振动小、磨损变形小、传动平稳性好的机构，而辅助运动链传动机构则次之。
 转变运动形式的机构，如凸轮机构、连杆机构、螺旋机构等，通常安排在运动链的末段（低速级），
与执行构件靠近以简化运动链，而变换速度的机构则应安排在靠近高速级。
 带传动等依靠摩擦进行传动的机构，在传递同样转矩的条件下，与依靠啮合传动的机构相比外廓尺寸
大很多。
功率一定时，提高转速可以减小转矩。
所以，对依靠摩擦进行传动的机构，应尽量安排在传动系统的高速级，以减小传动机构的尺寸并发挥
其过载保护作用（打滑）。
链传动在高速下运转平稳性较差，振动和噪声较大，但传力性能较好，所以链传动通常安排在低速级
。
 在传动系统中，如果有锥齿轮机构，为了减小锥齿轮的外廓尺寸（大尺寸的锥齿轮加工较困难），应
将锥齿轮传动尽量置于高转速端。
对于既有齿轮机构又有蜗杆机构的运动链，如果系统以传递作用力为主，应尽量将蜗杆机构靠近高转
速端，而将齿轮机构放在较低转速端。
如果系统以传递运动为主，则应将齿轮机构靠近高转速端，将蜗杆机构放在较低转速端。
 5.1.5传动比分配的合理性 传动系统总传动比的大小与原动机的转速有直接关系。
通常情况下，一般选择电动机作为主要原动机。
不同转速的电动机，其外廓尺寸和价格有时相差较大。
传动系统的减速比较大时有利于选择较高速的电动机（外廓尺寸小且价格较低），但势必会增加传动
系统的负担，效果不一定好。
所以，应权衡后合理选择传动系统总传动比的大小。
 每一级传动比的大小应在该机构常用的合理范围内选择。
某一级的传动比过大，会使整个系统结构趋于不合理。
传动比较大情况下，采用多级传动往往可以减小传动系统的外廓尺寸。
对于带传动，其外廓尺寸较大，故很少采用多级传动。
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编辑推荐

《普通高等学校机械基础课程规划教材:机械原理课程设计》较为全面地介绍了机械原理课程设计的内
容、方法、步骤和要求，并给出了示例；精选了设计题目与方案提示；较为全面地提供了常用的设计
资料。
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