
第一图书网, tushu007.com
<<自动控制原理>>

图书基本信息

书名：<<自动控制原理>>

13位ISBN编号：9787562332114

10位ISBN编号：7562332118

出版时间：2009-9

出版时间：华南理工大学出版社

作者：高国燊 等 著

页数：448

版权说明：本站所提供下载的PDF图书仅提供预览和简介，请支持正版图书。

更多资源请访问：http://www.tushu007.com

Page 1



第一图书网, tushu007.com
<<自动控制原理>>

前言

　　本教材系按电子工业部的《1996-2000年全国电子信息类专业教材编审出版规划》，由全国高校自
动控制专业教学指导委员会编审、推荐出版。
本教材由华南理工大学高国粱担任主编，主审是哈尔滨工业大学王广雄，责任编委是华中理工大学的
汪秉文。
　　本教材的参考学时数为90学时，其主要内容包括经典控制理论的线性定常系统理论、非线性系统
理论和线性离散系统理论。
第一章介绍自动控制系统的一般概念；第二章介绍控制系统的数学模型；第三章论述时域分析法；第
四章论述根轨迹法；第五章论述频率响应分析法；第六章为线性定常系统校正装置的综合；第七章论
述非线性系统理论，分别介绍描述函数法和相平面分析法；第八章介绍线性离散系统的基本理论及离
散控制系统的分析。
　　使用本教材前，读者应具有高等数学、运算微积初步、电路分析、电子技术、电机等方面的知识
。
使用本教材，最好能安排20学时左右的实验课时，以便使读者更好地掌握本教材所论述的基本慨念、
基本理论和分析方法。
此外，为便于读者自学，即将出版与本教材配套的《自动控制原理精选题型详解》。
　　本书第一、二、四、五、六章由华南理工大学余文烋教授编写，第三、七、八章由高国燊教授编
写。
书稿经哈尔滨工业大学王广雄教授主审，他为本书提出许多宝贵意见；在编写本书的过程中，编者参
考了由周其节教授主编的《自动控制原理》（华南理工大学出版社出版，1989），得益甚多，在此向
他们表示诚挚的感谢。
由于编者水平有限，书中难免还存在一些缺点和错误，殷切希望广大读者批评指正。
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内容概要

　　《自动控制原理（第3版）》的内容包括经典控制理论的线性定常系统理论（时域分析法、根轨
迹法、频率响应法等），非线性系统理论和线性离散（时间）控制系统理论等。
《自动控制原理（第3版）》在保持课程内容的系统性和连贯性的基础上，重点突出，篇幅精简。
各章均有较丰富的例题和习题，便于读者自学。
　　《自动控制原理（第3版）》可作为高等学校工科自动化专业及相近专业的教材，也可供有关专
业师生及从事自动化方面工作的工程技术人员参考。
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章节摘录

　　第一章 绪论　　本章将从人工控制与自动控制过程的比较入手，简要介绍自动控制技术的发展过
程与展望、自动控制的基本概念、定义及有关的名词、术语。
进而引出自动控制系统的构成和分类方法，以及工程上对自动控制系统的基本要求，从而给本课程的
研究对象和学习目的提供一个较为清晰的轮廓。
　　此外，本章还介绍了自动控制系统在各行业中的应用实例，以便使读者对自动控制系统实际应用
的广泛性有较深的认识，并对各种不同类型控制系统的工作原理有进一步的理解，为以后各章节的学
习奠定良好的基础。
　　第一节 引言　　自动控制学科由自动控制技术和自动控制理论两部分组成。
　　近几十年来，自动控制技术正在迅猛地发展，并在工农业生产、交通运输、国防建设和航空、航
天事业等领域中获得广泛的应用。
随着生产和科学技术的发展，自动控制技术至今已渗透到各种学科领域，成为促进当代生产发展和科
学技术进步的重要因素。
　　所谓自动控制，是指在没有人直接参与的情况下，利用自动控制装置（简称控制器）使整个生产
过程或工作机械（称为被控对象）自动地按预先规定的规律运行，或使它的某些物理量（称为被控量
）按预定的要求产生变化。
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