
第一图书网, tushu007.com
<<自动控制原理>>

图书基本信息

书名：<<自动控制原理>>

13位ISBN编号：9787562434610

10位ISBN编号：7562434611

出版时间：2007-8

出版时间：涂植英、 陈今润 重庆大学出版社  (2011-01出版)

作者：涂植英

版权说明：本站所提供下载的PDF图书仅提供预览和简介，请支持正版图书。

更多资源请访问：http://www.tushu007.com

Page 1



第一图书网, tushu007.com
<<自动控制原理>>

内容概要

《自动控制原理(第3版)》是根据高等学校自动化类专业对“自动控制原理”课程的要求编写的。
《自动控制原理(第3版)》共分8章，内容有自动控制原理的基本概念，控制系统的数学模型，系统的
时域分析，根轨迹法，频率特性法，控制系统的校正，非线性控制系统，线性离散系统以及MATLAB
在控制中的应用，每章都有适当的例题和习题。
《自动控制原理(第3版)》力求结合专业特点，并兼顾相近专业的要求。
配有电子课件，供教师参考。

《自动控制原理(第3版)》可作为高等学校自动化专业的教材，也可作为电气工程及其自动化、检测技
术与自动化装置等自动控制类专业的教学用书，还可供从事自动控制等专业领域的工程技术人员参考
。
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章节摘录

版权页：插图：2）闭环控制系统闭环控制系统的特点是系统的输出量（被控量）对控制作用有直接
影响。
图1.2所示的系统就是一个闭环控制系统。
由图可知，系统的输出经检测、变送器（反馈通道或称反馈通路）又反送至系统的输入端形成所谓“
反馈信号”。
它是与输出成正比或某种函数关系的信号。
若反馈信号的极性与系统输入信号（给定值）相反，则称为负反馈；若极性相同，则称为正反馈。
为了和给定信号进行比较，必须把反馈信号转换成与给定信号具有相同量纲和相同量级的信号。
控制器根据反馈信号和给定信号相比较后得到的偏差信号，经运算后输出控制作用去消除偏差，使被
控量（系统的输出）等于给定值。
由此可见，系统中的信号沿前向通道（或称前向通路）和反馈通道进行闭路传递，从而形成一个闭合
回路，故这种系统称为闭环控制系统，由于具有反馈，故又称为“反馈控制系统”。
而闭环控制系统都是负反馈控制系统。
这是一种按偏差而进行控制的系统。
反馈控制理论正是本书讨论的主要内容。
闭环控制系统的一个突出优点就是不管是由于干扰或是由于系统结构参数变化所引起的被控量偏离给
定值，都会产生控制作用去消除此偏差。
因此，这种系统从原理上提供了实现高质量控制的可能性。
由于反馈控制只有在偏差出现后才产生控制作用，因此系统在强干扰作用下，被控量有可能产生较大
波动的控制过程。
对于这种工作环境，适宜于采用按偏差控制和按干扰补偿相结合的复合控制系统，如图1.6所示。

Page 4



第一图书网, tushu007.com
<<自动控制原理>>

编辑推荐

《自动控制原理(第3版)》是由重庆大学出版社出版的。
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