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内容概要

　　吴清等编著的《机电传动控制》内容根据学科的发展及其内在规律，把机电一体化技术所需的强
电控制知识都集中在本书中，避免了不必要的重复，加强了系统性，而且理论联系实际，突出实用，
使读者对机电一体化产品中电控技术的强电控制部分有更全面、系统的了解和掌握。
在每章结尾都有思考题和习题，并在书的附录部分给出了部分习题答案和提示，便于读者自学。
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章节摘录

　　机电传动（又称电力传动或电力拖动）就是指以电动机为原动机驱动生产机械的系统总称，它的
目的是将电能转变为机械能，实现生产机械的启动、停止以及速度调节，完成各种生产工艺过程要求
，保证生产过程的正常进行。
　　在现代工业中，为了实现生产过程自动化的要求，机电传动不仅包括拖动生产机械的电动机，而
且包含控制电动机的一整套控制系统。
所以，现代机电传动是和由各种控制元件组成的自动控制系统紧密地联系在一起的，这也是本书取名
为《机电传动控制》的原因。
　　按照现代化生产的要求，机电传动控制系统所要完成的任务，从广义上讲，就是要使生产机械设
备、生产线、车间，甚至整个工厂都实现自动化。
从狭义上讲，则专指控制电动机驱动生产机械，实现生产产品数量的增加、质量的提高、生产成本的
降低、工人劳动条件的改善以及能量的合理利用。
　　1.2机电传动及其控制系统的发展概况　　机电传动及其控制系统总是随着社会生产的发展而发展
的。
单就机电传动而言，它的发展大体上经历了成组拖动、单电动机拖动和多电动机拖动三个阶段。
（1）成组拖动，就是指一台电动机拖动一根天轴，然后再由天轴通过皮带轮和皮带分别拖动各生产
机械，这种拖动方式生产效率低、劳动条件差，一旦电动机发生故障，将造成成组的生产机械停车；
（2）单电动机拖动，就是用一台电动机拖动一台生产机械，它虽较成组拖动前进了一步，但当一台
生产机械的运动部件较多时，机械传动机构仍十分复杂；（3）多电动机拖动，即一台生产机械的每
一个运动部件分别由一台专门的电动机拖动，这种拖动方式不仅大大简化了生产机械的传动机构，而
且控制灵活，为生产机械的自动化提供了有利的条件，所以，现代化机电传动基本上均采用这种拖动
形式。

Page 8



第一图书网, tushu007.com
<<机电传动控制>>

版权说明

本站所提供下载的PDF图书仅提供预览和简介，请支持正版图书。

更多资源请访问:http://www.tushu007.com

Page 9


