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前言

　　本教材是《过程控制系统》第2版。
自2002年出版第l版以来，已经过去4年多了。
作为自动化专业本科生的教材，4年来得到了使用者的肯定。
但是，也发现教材中存在少数错误或表述不够清楚之处，急需纠正；同时，考虑过程控制技术的快速
发展，有必要出新版的教材。
　　第2版教材在保留原书特色的基础上，根据已经取得的一些教学经验，征求了部分使用本教材教
师的意见，对原书内容进行了修改和更新：　　1.重写第4章“PID控制”，更新原书所写的内容，增
加了数字PID和改进的PID算法；　　2.增加了“先进过程控制方法”，除第9章“模糊控制”以外，另
外了介绍目前用于过程控制的几种主要先进控制方法；　　3.集散系统（DCS）主要用于过程控制，
因此增加了第12章“集散控制系统”，力图使学生对DCS有较全面的了解。
同时，将原第10章中DCS系统删去；　　4.其他各章均作了部分修改与更新。
　　参加《过程控制系统》第2版编写工作的有方康玲（第1、9章），王新民（第2章），陈林（第3章
），刘晓玉（第4章），刘彦春（第5、6章），吴怀宇（第7、8章），蒋铮（第10章），李志俊（第11
章）、潘炼（第12章）。
由方康玲任主编，王新民、刘彦春和潘炼任副主编，负责大纲制定以及全书的组织定稿。
　　由于编者水平有限，不足之处仍在所难免，希望读者继续加以指正。
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内容概要

本书共12章，包括概述、过程控制系统建模方法、过程控制系统设计、PID调节原理、串级控制、特
殊控制方法、补偿控制、关联分析与解耦控制、模糊控制、先进过程控制方法及计算机过程控制系统
、集散控制系统等。
　　本书可以作为普通高等学校自动化类专业本科及研究生“过程控制系统”课程的教材和教学参考
书，也可作为有关工程技术人员的自学教材和参考资料。
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