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内容概要

轮机模拟器是现代航海教育的大型辅助设备。
国际海事组织(IMO)在STCW
78／95公约和最近的马尼拉修正案中明确规定：轮机员在取得适任证书前必须经过轮机模拟器培训。

 
本教材内容涵盖仿真母型船概况、轮机模拟器构成、轮机模拟器主要系统及设备介绍、实操训练等内
容；以国家海事局制定的“轮机模拟器项目评估大纲”为指导，实操训练项目包括主辅机操作、电站
操作和辅助系统操作。
学员通过对本教材的学习和轮机模拟器的培训，可了解船舶轮机系统的组成、各组成部分的功能以及
各系统的管理维护方法，有助于帮助学员了解各种典型的故障现象，并掌握排除方法。

  本教材可作为高等航海类院校轮机工程专业本、专科生实训教材，以及3 000
kW及以上轮机部管理级船员适任评估的教学和训练教材。
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章节摘录

版权页：   插图：   1.实验目的 （1）掌握主机遥控系统的基本原理和操作要领； （2）掌握主机遥控系
统、安全系统及主机调速、执行部分的工作逻辑与顺序； （3）通过手动或自动操作与调节，使主机
遥控系统、安全系统及主机的调速、执行系统达到安全运行状态。
 2.实验要求 （1）独立完成训练项目内的全部内容，操作顺序正确，动作准确无误； （2）在规定的时
间内完成训练项目，不得出现任何警报或因操作引起的故障。
 3.实验初始状态 （1）一台柴油发电机供电，发电系统在“全自动模式”状态工作； （2）主机已完成
备车程序，车钟应在停车位置。
 4.实验内容及步骤 （1）检查柴油发电机控制地点 确认柴油发电机机旁启动控制箱“工作模式选择”
是在“遥控”位置。
 （2）观察集控台上主机遥控系统的状态并启动主机 ①将主机机旁操纵台上的操纵地点转到
“REMOTE（遥控）”位置，并将“油门转换手轮”与“遥控扇形轮”连接（主机操纵系统模拟屏有
图解，口述）。
 ②在集控台按下“备车”按钮，驾驶台应答。
 ③在集控台上遥控启动主机（教员在驾驶台配合车钟），按机动航行状态将车速控制在正车一SLOW
（52 rpm）。
 （3）轮机长手动转速限制 ①设定转速限制：通过集控台主机遥控面板上的“轮机长转速设定”按钮
，将最高转速限制值设置在额定转速的94 rpm。
 ②观察结果：将车钟手柄推至海上全速，通过主机转速表观察主机转速的变化情况，此时主机转速因
其受设定值的限制，虽然全速油门，但实际只有额定转速的90％。
 ③改变设定：将最大转速限制值改为额定转速，然后将车钟手柄推至海上全速，通过主机转速表观察
主机转速是否还受“90％额定转速”的限制，应该可达104 rpm。
再将车速降到正车—SLOW（52 rpm）。
 ④设置取消转速限制：将集控台上“NORMAL／CANCEL LIMITS”旋钮置于“CANCEL LIMITS”，
然后将车钟手柄推至海上全速，通过主机转速表观察主机转速的变化，看其是否受轮机长手动转速设
定94 rpm的限制，实际转速可达到104 rpm。
将车速再降到正车—SLOW（52 rpm）。
将“取消限制”按钮复位。
 （4）加速 按海上航行状态加速到正车—NAVIGATION FULL（94 rpm），在加速过程中观察主机遥
控系统按“负荷程序”工作时指示灯的变化，同时也观察主机转速的变化。
 （5）无扰动切换（集控室切换到驾驶台） ①用副车钟与驾驶台联系，要求转换操纵地点。
 ②驾驶台应答后，观察集控台上的“主车钟车令双针指示”，显示驾驶台和集控室两处的车令、转速
、方向和大小是否一致，一致后将集控台操纵地点选择开关“REMOTECONTROL／C.R.CONTROL”
转到“REMOTE CONTROL”位置；进行无扰动切换；观察主机转速表的指示有无变化。
 ③再按相反程序由驾驶台到集控室进行无扰动切换——将操纵地点转到“C.R.CONTROL”位置，然
后停车。
 （6）主机遥控系统中的启动逻辑控制——集控室（根据驾驶台车钟指令操作） ①在主机遥控系统面
板上选“15”，确定启动转速，然后观察主机转速。
 ②启动主机（由教员设置故障：制造启动失败、启动条件不满足等故障），然后主机正车一SLOW
（52 rpm），仔细观察集控台上主机遥控系统和安全报警系统面板：启动失败（三次启动指示灯）、
启动条件不满足、系统报警、转速限制等指示灯显示的状态，掌握其功能。
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编辑推荐

《轮机模拟器实操手册》可作为高等航海类院校轮机工程专业本、专科生实训教材，以及3000kW及以
上轮机部管理级船员适任评估的教学和训练教材。
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