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内容概要

　　《不确定系统的鲁棒控制及其应用》全面介绍了不确定系统的鲁棒控制的理论基础、各种设计方
法、主要实现技术、计算机模拟验证技术及其在船舶运动控制设计中的应用等问题。
《不确定系统的鲁棒控制及其应用》概念清晰、内容新颖、理论基础深厚，是控制理论领域中急需的
具有重要使用价值和参考价值的著作，对船舶运动控制系统设计、水上交通管理以及一般控制理论系
统研究等方面的工作都将具有现实指导意义。
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