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内容概要

　　《船舶控制系统》能使读者掌握常用的船舶运动和船舶姿态控制的控制特点、系统的组成、系统
的设计原则和设计方法、控制系统的分析和综合方法。
学习此书后，可以承担船舶运动控制系统的科学研究和工程设计工作。
《船舶控制系统》可供交通信息工程及控制、航海科学与技术和控制理论与控制工程类专业的本科生
及研究生作为船舶运动控制课程的教材和参考书，还可供船舶运动控制研究和设计人员参考。
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