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内容概要

本书论述了经典控制系统的分析方法，包括常用时间函数的拉普拉斯变换、动态系统的数学模型、典
型二阶系统的瞬态响应分析、稳定性分析、根轨迹分析法、频率响应分析法、系统校正、PID控制器
、系统鲁棒性分析。
书中配有设计实例和MATLAB应用。
    本书适合于高职高专学生、非控制类本科生和控制工程技术人员阅读。
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章节摘录

　　第1章　控制系统导论　　1.1　引言　　工程技术通过理解并控制自然而造福于人类，控制系统
工程师通过理解和控制我们环境的一部分，即所谓的系统，为社会提供经济实用的产品。
为了达到对系统的控制目的就要理解系统，但是，控制工程也常常对尚未充分理解的系统实施控制，
例如对化工过程的控制。
控制工程最显著的特点就是对各类机器、工业生产过程及经济活动过程实施控制，以造福于社会。
　　除了在航空航天、导弹制导、机器人技术等领域中，自动控制系统具有特别重要的作用之外，在
现代机器制造业、化工过程、交通管制系统等实用工业自动化和复杂的现代系统中都是不可缺少的组
成部分。
　　随着自动控制技术的不断发展，它为人们提供了获得动态系统最佳性能的方法，提高了产品的质
量、降低了生产成本、扩大了劳动生产率，同时使人们从繁重的体力劳动和重复的手工操作中解放出
来。
所以大多数工程技术人员和科学工作者，都必须具备一定的自动控制知识。
　　1.2　自动控制简史　　在科学技术发展过程中，自动控制技术扮演了十分重要的角色。
在飞行器制导、机器人控制、现代机器制造业生产流水线和工业过程控制方面，到处能看到自动控制
的影子。
没有自动控制技术的应用就没有现代工业的成果。
日常生活中也有许多自动控制的应用实例，如市场上常见的高压锅上的安全阀就是一个简单的控制系
统，当锅内因过热导致压力过高时，安全阀会自动打开从而减压。
即使是一个生物体，我们也能看到自动控制的实例，当我感知器官、执行器官协调工作的结果，它们
形成了一个闭环控制系统。
控制系统有多种多样的结构，闭环控制系统是其中重要的一种。
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