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内容概要

多源信息融合技术是研究对多源不确定性信息进行综合处理及利用的理论和方法，即对来自多个信息
源的信息进行多级别、多方面、多层次的处理，产生新的有意义的信息。

杨露菁编著的《多源信息融合理论与应用(第2版)》首先介绍多源信息融合的基本概念、基本模型，之
后介绍多源信息融合的基本算法，包括多源检测融合、多源属性融合、多源状态估计之数据关联和状
态融合算法，然后介绍多传感器管理技术和多源信息融合新技术，最后介绍了多源信息融合技术在军
事及民用领域的应用。

《多源信息融合理论与应用(第2版)》可作为电子科学与技术、通信与信息系统、控制科学与工程、系
统工程等众多学科专业的研究生教材，同时对有关专业领域的研究人员和工程技术人员也有重要的参
考价值。
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