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内容概要

《计算机控制技术(第3版高等院校自动化新编系列教材)》(作者顾德英、罗云林、马淑华)是“十一五
”国家级规划教材。
全面系统地阐述了计算机控制系统的设计、工程实现方法及应用。
全书共分10章，主要内容包括计算机控制系统概述、工业控制计算机、输入输出接口与过程通道技术
、计算机控制系统抗干扰技术、数字控制技术、常规与复杂控制技术、计算机控制系统软件设计、先
进控制技术、工业控制网络技术，以及计算机控制系统设计与实现。

《计算机控制技术(第3版高等院校自动化新编系列教材)》的编写体系新颖，兼顾理论基础与实际应用
，突出了系统性和实践性，并充实了计算机控制领域最新的技术理论和方法及作者的部分科研成果。

本书可作为高等院校自动化、测控技术、电子与电气工程、机电一体化等专业的教材，也可供这些领
域的工程技术人员用作参考书或培训教材。
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章节摘录

版权页：   插图：   1.硬件设计 （1）模拟量输入信号的连接 模拟量输入信号范围一定要在A／D转换器
的量程范围内。
一般A／D转换器所要求接收的模拟量大都为1～5 V（DC）的标准电压信号，但有些A／D转换器的输
入除单极性外，也可以是双极性，用户可通过改变外接线路来改变量程。
有的A／D转换器还可以直接接入传感器的信号，如AD670等。
 另外，在模拟量输入通道中，除了单通道输入外，还有多通道输入方式。
多通道输入可采用两种方法，一种是采用单通道A／D芯片，如AD7574和AD574A等，在模拟量输入端
加接多路开关，有些还要加采样保持器；另一种方法是采用带有多路开关的A／D转换器，如AD0809
和AD7581等。
 （2）数字量输出引脚的连接 A／D转换器数字量输出引脚和PC总线的连接方法与其内部结构有关。
对于内部不含输出锁存器的A／D来说，一般通过锁存器或I／O接口与计算机相连，常用的接口及锁
存器有Intel8155、8255、8243以及74LS273、74LS373、8282等。
当A／D转换器内部含有数据输出锁存器时，可直接与PC总线相连。
有时为了增加控制功能，也采用I／O接口连接。
另外还要考虑数字量输出的位数以及PC总线的数据位数，如12位的AD574与8位PC总线连接时，数据
要分两次读人，硬件连接要考虑数据的锁存。
 （3）参考电平的连接 在A／D转换器中，参考电平的作用是供给其内部D／A转换器的基准电源，直
接关系到A／D转换的精度，所以对基准电源的要求比较高，一般要求由稳压电源供电。
不同的A／D转换器，参考电源的提供方法也不一样。
有采用外部电源供给，如AD7574、ADC0809等。
对于精度要求比较高的l2位A／D转换器，一般在A／D转换器内部设置有精密参考电源，如AD574A等
，不需采用外部电源。
 （4）时钟的选择 时钟信号是A／D转换器的一个重要控制信号，时钟频率是决定芯片转换速度的基准
。
整个A／D转换过程都是在时钟作用下完成的。
A／D转换时钟的提供方法也有两种，一种是由芯片内部提供，一种是由外部时钟提供。
外部时钟提供的方法，可以用单独的振荡器，更多的则是通过系统时钟分频后，送至A／D转换器的
时钟端子。
 若A／D转换器内部设有时钟振荡器，一般不需任何附加电路，如AD574A；也有的需外接电阻和电容
，如MC14433；也有些转换器，使用内部时钟或外部时钟均可，如ADC80。
 （5）A／D转换器的启动方式 任何一个A／D转换器在开始转换前，都必须加一个启动信号，才能开
始工作。
芯片不同，要求的启动方式也不同，一般分脉冲启动和电平启动两种。
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