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章节摘录

版权页：   插图：   7.4.1 预处理 预处理主要包括降噪声处理、几何畸变校正等，在本系统中，几何畸
变很小，主要是降噪处理。
一幅图像不可避免地要受到噪声的干扰，图像处理过程中也可能产生新的噪声，因此对图像进行滤波
十分重要。
 传统的中值滤波因为良好的滤波性能且具有一定的边缘保护能力而被广泛应用，但也有其不足之处，
这在诸多的文献中均有论述。
在图像检测的应用中，不仅要求有效地滤除噪声，同时还要保护好图像的边缘特征，本算法中采用
第3章中介绍的保细节的两级检测滤波算法进行降噪处理。
 中值滤波的主要计算量耗费在排序上，当窗口尺寸增大时，计算量将按4次方递增，本书第3章中介绍
的两级检测滤波算法同样存在类似的排序问题，解决该问题的一个有效方法就是减少参与排序的像素
个数。
如图7.6所示，在此采用了一种简化的滤波方法，滤波窗口变为十字型，其滤波处理步骤与第3章相同
，首先在邻域内进行极值检测，若中心像素为极值点，则进一步比较其与相邻像素的灰度差异程度，
若差异较大则可认为是噪声点并进行滤波处理，否则可能是边缘点或平滑区域点，不作处理。
应该指出，这种方法在提高运算速度的同时，也使得对非水平或竖直边缘的保护能力降低，但因为用
于定位的小车的边界多为水平或竖直方向，所以用于此处是可以接受的。
 7.4.2 边界特征提取 从某种意义上说，图像的大部分信息都集中在边界上，边界的确定对场景的理解
非常重要。
在采集到的邮件图像中，智能小车的边界线是最明显的特征，因此可以用小车的边界线作为匹配的基
准。
 本算法中采用第5章介绍的基于梯度统计信息的算法进行边缘检测。
由于邮件图像中主要的边界线均为水平、竖直直线，因此可以只选择水平和竖直两个方向的梯度空间
进行运算，以减小计算复杂度，提高运算速度。
同时，将原图像均匀划分为4个相等的子区域，根据每个子区域的梯度统计信息依照式（5.11）计算相
应的阈值。
为了只提取出最主要的几条边界线，参数k选取较大值以减少不重要的短边界的影响，此处取k=3.5。
对不含邮件的原始图像边缘提取效果如图7.7所示，提取出的边缘宽度为单像素，便于后续处理中的定
位。
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《图像处理与应用》体系结构完整，注重理论联系实际，可作为电子信息工程、计算机应用、工业自
动化、机械电子工程等相关专业的工程技术人员、科研人员、研究生和高年级本科生参考用书。
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