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内容概要

本教材是针对机械工程有关专业本科生编写的，内容包括：控制工程基础的基本概念、控制系统的数
学描述、控制系统的时域分析方法、控制系统的频域分析方法和控制系统的校正与分析。
每章末附有习题，附录中给出了习题的参考答案。
 本书可作为机械工程及其自动化(机械设计制造及其自动化)、机械电子工程、工业工程等专业的本科
生、各类大专生的控制工程基础的教材，也可以作为相关专业的教师和工程技术人员的参考书。
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章节摘录

版权页：插图：这里，我们把能够完成诸如上述控制过程的系统称之为控制系统。
以目标值为基准，对系统施加的作用称为对控制系统的输入量（或输入信号），被控量又可称为控制
系统的输出量（或输出信号）。
而将对系统输出量进行检测并把结果送回到系统的输入端与系统输入量（或目标值）进行比较的过程
称为反馈。
与系统输入量进行比较的信号叫反馈量或反馈信号。
具有反馈的控制过程叫反馈控制。
反馈是事物之间或事物内部相互作用和信息传递的重要方式。
广义地讲，它是事物发展变化过程得以控制的基本条件之一。
如例1.1中，如果没有司机通过眼睛观察、大脑判断、调整方向盘等一系列动作形成的反馈过程，汽车
就无法在道路上行驶；例1.2中，如果不设置浮球一杠杆一滑变电阻以及回转运动装置，就难以确定什
么时候该打开或关闭进水阀门F，液面高度就无法控制。
反馈控制是自动控制系统的基本控制方式，也是自然界中一切生物自身运动控制的基本方式，同时也
是人类社会发展的重要规律。
本课程中所学的自动控制系统就是建立在反馈控制的基本原理上的，主要研究对象就是反馈控制系统
。
（3）开环控制。
在上述例1.1中，反馈过程是由人来完成的。
在实际生产或生活中使用的许多机器或装置像汽车一样本身不具有反馈能力，如普通洗衣机的洗涤过
程控制，普通机床的主轴转速控制等。
在这类系统中，输入量和输出量之间只有顺向作用而无反向联系，这种控制方式称为开环控制。
也就是说，机器或装置所组成的控制系统中，如果没有把系统输出量送回到系统输入端并与输入信号
进行比较的反馈装置，则这种系统称为开环控制系统。
图1.3所表示的简易数控铣床工作台进给系统就是一个开环控制系统的例子。
图1.6是该控制系统的原理性框图。
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编辑推荐

《机械控制工程基础》：北京市高等教育精品教材立项项目，面向“十二五”高等教育课程改革项目
研究成果。
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