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内容概要

　　《3+X普通高校单独招生复习指导丛书：机械专业综合理论》围绕各学科的考试要求和范围，为
单招复习提供了诸多建设性意见，便于考生减轻复习负担，提高复习的质量。
二是突出了对能力和方法的要求。
作为选拔性考试，在重视考查基础知识的同时，必须注重对能力和方法的考查，因此，我们把编写重
点放在对所学内容内在联系的揭示以及分析问题、解决问题的能力和方法的掌握上，使学生能够自主
获得知识，融会贯通，举一反三。
三是根据教学知识体系，精心编写习题，力求突出重点，化解难点，为广大考生提供高质量的知识运
用和能力训练材料，以减轻复习中的盲目、低效现象。

Page 2



第一图书网, tushu007.com
<<机械专业综合理论/3+X普通高校单>>

书籍目录

第一部分 机械基础绪论第一章 摩擦轮传动与带传动第二章 螺旋传动第三章 链传动和齿轮传动第四章 
蜗杆传动第五章 轮系第六章 平面连杆机构第七章 凸轮机构第八章 其他常用机构第九章 键、销及其联
接第十章 轴、轴承、联轴器第十一章 液压传动的基本概念第十二章 液压元件第十三章 液压基本回路
及液压系统第二部分 机械制图第一章 制图的基本规定及技能第二章 投影法基础第三章 图样的基本表
示法第四章 常用件的特殊表示法第五章 零件图第六章 装配图第三部分 金属材料与热处理第一章 金属
的机械性能第二章 金属的结构与结晶第三章 铁碳合金第四章 常用金属材料第五章 钢的热处理第四部
分 机械制造工艺基础第一章 切削加工的基础知识第二章 常用毛坯的制造方法第三章 常用机械加工方
法第四章 机械加工工艺过程第五章 典型零件的加工第五部分电工基础第一章 复杂直流电路第二章 电
容第三章 磁场与电磁感应第四章 单相与三相正弦交流电路第五章 变压器与交流电动机机械基础综合
测试(一)机械基础综合测试(二)机械制图综合测试(一)机械制图综合测试(二)金属材料与热处理综合测
试(一)金属材料与热处理综合测试(二)机械制造工艺基础综合测试电工基础综合测试(一)电工基础综合
测试(二)机械专业综合理论模拟试卷(一)机械专业综合理论模拟试卷(二)机械专业综合理论模拟试卷(
三)机械专业综合理论模拟试卷(四)参考答案
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章节摘录

　　一、机器　　1.概念：构件的组合，各部分之间具有确定的相对运动，并能用来代替人的劳动完
成有用的机械功或实现能量转换。
　　2.机器的组成　　机器基本上是由原动部分、工作部分和传动装置三部分组成。
　　（1）原动部分：是机器动力的来源，常用的原动机有电动机、内燃机和空气压缩机等。
　　（2）工作部分：是直接完成机器工作任务的部分，处于整个传动装置的终端，如金属切削机床
的主轴、拖板、工作台等。
　　（3）传动装置：是将原动部分的运动和动力传递给工作部分的中间环节，如带传动、螺旋传动
、齿轮传动、连杆机构、凸轮机构等。
　　注：在自动化机器中，除上述三部分外，还有自动控制部分。
　　二、机构的概念和机构与机器的区别　　1.机构：具有确定相对运动的构件的组合。
　　2.机构与机器的区别　　（1）相同处：两者都是由许多构件组合而成的，构件之间具有确定的相
对运动。
　　（2）不同处：机构的主要功用在于传递或转变运动的形式；而机器的主要功用是为了利用机械
能做功或能量转换。
　　注：只从结构和运动的观点来看，机器和机构二者之间没有区别。
　　三、构件和零件　　1.概念　　构件是机构中的运动单元体，也就是相互之间能作相对运动的物
体。
　　零件是构件的组成部分。
　　2.构件与零件的区别在于：构件是运动的单元，零件是加工制造的单元。
　　注：构件可以是单一的零件，也可以是若干零件连接而成的刚性结构。
四、运动副　　1.运动副概念：两构件直接接触且具有确定相对运动的联接。
　　2.运动副的分类、应用　　运动副根据接触形式可分为低副和高副。
　　（1）低副：是指两构件之间作面接触的运动副。
根据相对运动的形式又可分为以下三种：　　转动副：两构件在接触处只允许作相对转动。
如铰链连接。
　　移动副：两构件在接触处只允许作相对移动。
如燕尾滑板、滑块与导轨。
　　螺旋副：两构件在接触处作一定关系的转动和移动的复合运动。
如丝杠与螺母。
　　（2）高副：是指两构件之间作点或线接触的运动副。
如齿轮啮合、凸轮机构。
　　3.运动副的特点　　低副是面接触，承载能力较大。
属于滑动摩擦，效率低，不能传递较复杂的运动。
　　高副是点或线接触，承载能力较小，接触处易磨损，制造和维修较困难，能传递较复杂的运动。
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