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内容概要

本书系统介绍UG软件CAE模块的功能和使用方法。

全书分两篇,共8章,第1至4章为有限元分析篇,主要介绍有限元析的前置处理和后置处理,包括准备模型、
添加载荷、指定边界条件、划分网格、编辑网格属性、优化设置、分析解算以及提取分析结果等内容
。
第5至8章为机械分析篇，主要介绍机构运动分析和动力分析，包括构件、运动副、标记和载荷等机械
对象的创建方法、机构对象的编辑。
机构的分析解算及动态仿真、曲线图与电子表格等主式输出分析结果等内容。

在随书附带的光盘中，包含了相关实例，以提高读者的综合应用能力。

本书内容丰富，条理性强，可作为高等工科院校机械类专业的CAE教材，也可供从事机械设计、工程
分析和动画制作等专业技术人员参考。
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