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内容概要

　　本书系统介绍了光纤陀螺惯性系统在研制．测试、试验及应用等方面的基本理论与方法。
全书共分为13章，前3章对光纤陀螺惯性系统及其常用的光纤陀螺仪与加速度计的工作原理、结构组成
、性能特点等进行了概述，后10章针对光纤陀螺惯性系统不同的产品类型与用途，较全面地论述了其
在工程化设计、制造、测试、试验等过程中的相关技术。
全书涉及了光纤陀螺捷联惯性测量组合、光纤陀螺捷联惯导系统、光纤陀螺捷联惯性组合导航系统、
光纤陀螺捷联航姿系统、解析式光纤陀螺寻北系统及光纤陀螺定位定向系统等产品类型，并论述了光
纤陀螺惯性系统的环境适应性设计与试验及其在空间领域和其他领域的应用。

　　本书技术研究内容和工程实践紧密结合，可供从事光纤陀螺惯性系统及其他新型惯性系统技术研
究、产品研制与应用的科技人员、管理人员和高等院校师生等作为技术参考书。
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章节摘录

　　惯性技术是惯性敏感器、惯性稳定、惯性导航、惯性制导及惯性测量等技术的统称，它采用惯性
仪表（包括陀螺仪和加速度计）来测量运载体相对惯性空间的角运动和线运动，再经过积分等运算可
实时得到载体的姿态、速度、位置等信息。
惯性技术不仅可建立运载体的运动基准坐标系，还可精确地测量运载体的各类运动参数（信息全面性
），同时具有完全自主、高度隐蔽、信息实时与连续（数据频率高）、不受时间与地域的限制等重要
特性。
它不依赖任何外部的光、电、磁、声等信息，也不向外发射信号，且不受任何自然和人为因素的干扰
和影响，因而具有重要的军事意义，成为各国军用核心技术之一。
　　惯性导航系统（常简称为&ldquo;惯导系统&rdquo;）是各类惯性系统产品中最典型的一类，其性
能水平往往代表了一个国家惯性技术的整体水平。
惯性导航系统一般由正交安装的3个陀螺仪和3个加速度计、导航计算机、显示与操控装置及其他相关
部件组成。
惯导系统按功能组成可分为平台式惯导系统和捷联式惯导系统。
前者是通过陀螺稳定回路以物理方式使机械平台的姿态始终跟踪指定的坐标系，使安装在平台上的加
速度计可直接测量运载体运动加速度在各坐标轴上的分量。
后者是把加速度计和陀螺仪直接与运载体固连，其惯性平台的功能由计算机通过算法来实现，是一个
存在于计算机中的虚拟平台，即&ldquo;数学平台&rdquo;。
　　&hellip;&hellip;
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