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前言

　　在描述时间时，人们经常使用“现在、最近、正在、适当时候”等词汇；在描述事物的变化程度
时，“一般、比较、加大力度、适当、几乎”等词汇也是十分常用的。
这些常见的词语具有类似的特点，它们表示的意思很难用精确的数字来取代，但却能完美地描述现实
存在的复杂系统。
这就是普遍存在的语言的模糊性。
　　早在20世纪20年代，著名的哲学家和数学家B．Russell就写出了有关“模糊”的论文。
他认为所有的自然语言均是模糊的，比如“年轻的”和“老的”等概念没有明确的内涵和外延，因而
是不明确的和模糊的。
可是，在特定的环境中，人们用这些概念来描述某个具体对象时却又能心领神会，很少引起误解和歧
义。
美国伯克利加利福尼亚大学的LA．Zadeh教授在1965年正式提出了“模糊”的概念和理论。
模糊理论认为：在现实的物质世界中所遇到的许多客体，经常没有精确规定的界限。
如：绵绵细雨、倾盆大雨等。
模糊性是客观世界普遍存在的自然现象。
模糊理论的提出，为认识充满模糊性的现实世界提供了一种有效的科学研究新方法，是科学方法论的
一大飞跃。
　　在智能控制领域内，“模糊”理论用于描述不确定性系统的问题，尤其适用于传统方法难以解决
的科学研究死角，然而又是现实存在的复杂系统。
1974年，英国的E．H．Mamdani首次用模糊逻辑和模糊推理实现了世界上第一个实验性的蒸汽机控制
，并取得了比传统的直接数字控制算法更好的效果，从而宣告模糊控制的诞生。
1980年丹麦的LP．Holmblad和Ostergard在水泥窑炉采用模糊控制并取得了成功，这是第一个商业化的
有实际意义的模糊控制器。
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内容概要

本书主要介绍了智能模糊控制问题的几点研究，研究工作目的在于将智能控制理论应用于大滞后、强
耦合、非线性的控制系统之中，建立较为理想的数学模型，设计适当的自适应控制器，以期达到良好
的控制效果。
本书共七章，分别介绍了模糊控制的基本实现方法、模糊推理建模方法、变论域模糊控制的方法、基
于因素空间理论的控制方法以及应用。
    本书内容丰富、专业性强，对于大专院校智能控制方向的教师和研究生以及初涉这一领域的研究人
员具有一定的参考价值。
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章节摘录

　　第一章 引言　　1.1 控制的发展概况　　纵观自动控制理论的发展，经历了由经典控制到现代控
制理论的发展进程。
从最初的频域分析到时域分析，对各种系统中被控对象的研究越来越深入，控制的方法也日趋丰富，
控制的质量得到了很大程度的提高。
　　现代工业中的被控系统，常常具有高度复杂性、测量的不精确性、系统动力学特性的不确定性，
并且人们对控制性能指标要求越来越高，基于精确模型的传统控制理论受到了严峻的挑战。
近十年来，人工智能技术、计算机技术、神经网络理论、信息科学以及非线性科学等学科的迅速发展
，促使广大科学工作者又在维纳控制论的思想指引下，在新的高度上进一步研究控制理论。
20世纪70年代末开始的智能控制理论的研究与应用，是现代控制理论在深度上和广度上的开拓。
智能控制理论以控制器作为研究重点，能够根据被控对象的动态过程特征自学习，自组织自身控制模
式，自适应地改变控制器的结构和自动调整参数，以获取最佳控制效果。
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